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SA3 Harici Pozisyonlama Biilteni

Bu uygulamada motor miline bagli line-driver encoder ve sirtclye takili (Slot-2) PG301C veya PG301L enkoder
karti gerektirir. PG301C ve PG301L kartlarinin PG1 ve PG2 giris kanallari ayni sadece pulse ¢ikis tarafi farklidir.
PG301C open-collector pulse ¢ikislidir, PG301L line-driver pulse cikishdir.

00-02: 3 (Fabrika Ayarina Alma)

1 - PG-301C Pulse Komutu Giris NPN Baglanti Semasi
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NOT-1) Surici girisine topraklama baglantisi yapilmis olmahdir.

NOT-2) Motordan sirlclye gelen kabloda UVW haricinde bir ucu motor gévdesine bagli olan topraklama ucu
(sari/yesil) inverter gikisindaki topraklama terminaline bagh olmalidir.

NOT-3) Motordan gelen enkoder kablosunun shield (ekran) ucu enkoder karti izerindeki topraklama terminaline
bagli olmalidir.

NOT-4) Pulse komutu treten PLC veya harici kontrolor cihazinin topraklama terminali sebeke topragina bagl
olmalidir. PLC veya harici kontrol6ri besleyen 24V DC gli¢ kaynaginin topraklama terminali sebeke topragina
bagli olmalidir.

NOT-5) Pulse+Dir sinyali inverter kartina shield (ekranh) kablo ile bagh olmalidir ve ekran ucu topraklama
terminaline baglanmalidir.

NOT-6) Yukaridaki baglantidaki direng degeri 2 kohm olmalidir. Eger direnglerde i1sinma yasanir ise 3.3 kohm’e
kadar artinlabilir.

2 - Motor etiket degerlerinin siiriiciiyii girilmesi
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Ornek motor bilgileri:

Giig: 1.5 kW
Kutup sayisi: 4
Voltaj: 380VAC
Frekans: 50 Hz
Amper: 3.40 A
Devir: 1440 d/dk

05-01:1.50  (kw)

05-02: 4 (Kutup sayisi)
05-03: 380 (Voltaj)
05-04: 50 (Frekans)

05-05: 3.40 (Amper)
05-06: 1440  (Devir)

2 - Auto-Tuning isleminin yapilmasi

00-16: 1 girilir, 00-02: 2 yapilir ve 05-00: 1 yapilip Auto-Tuning modu aktif edildikten sonra Keypad tizerindeni
FWD butonuna basilir. (Motor mili bosta olmalidir, tuning esnasinda mil donecektir.) Ekranda TUNING seklinde
bir ibare gikacaktir. Bu Auto-Tuning isleminin basladigi anlamina gelir. Bu ibare giktiktan sonra motor bir siire
¢alisip sonrasinda TEND diyerek duracaktir. TEND ibaresi goriildiikten sonra Keypad lzerindeki STOP tusuna
basilir ve Auto-Tunig islemi sonlandirilir.

3- PG-301C kartina encoder giris baglanti semasi

PG) i

—O0—CO—0O0—O0O—0—0—C——

B f

J"l’: M s

5- Encoder feedback degerlerinin siiriiciiye girilmesi
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Ornek encoder bilgileri

Pulse sayisi: 600
Encoder Tipi: Line-Driver ABZ ve /ABZ

09-00: 0 (Encoder Tipi segimi)
09-01: 600 (Encoder pulse sayisi)
09-02: 1 (Encoder giris modu)

4- Motor miline bagh encoder bilgisinin PG-301C encoder kartina saglikli gelip gelmedigini test etme

00-21: 4 (Vektor PG FOC Mod)

00-07: 10 (PG kart geri besleme

00-03: 2 (Surlcti RUN modunda iken parametre degistirme izni)
01-04: 380 (Motor etiket voltaji)

00-02: 2

Keyped lizerindeki FWD tusuna basilir ve “Fre. Set” kismindan frekans 10.00 Hz olarak ayarlanir. Mode tusuna
basilip “Output Fre.” kisimina geldikten sonra sag ok ile ekran “Motor SP” yapilir ve okunan degerin 10.00 Hz

veya buna yakin (09.98 — 09-99 Hz) olup olmadigi gozlemlenir. Okunan degerler bu degerlere yakin ise Motor

miline bagli encoderden saglikh bir geri donis aliniyor demektir.

Eger okunan degerler bunlar degil ise 09-02: 2 yapilip tekrardan ayni durum gozlenir. 2 oldugunda da 10.00 Hz
olarak set edilen frekansa yakin bir deger okunmuyor ise encoder’den PG-301C encoder kartina gelen kablo
baglantilarinizi, enkoder milinin gevsek olup olmadigini test ediniz. Aksi takdirde harici pulse ile stirme islemini
gerceklestiremezsiniz.

00-20: 2 (Pozisyon mod)

01-06: 1 (Hizlanma zamani 1 sn)

01-07: 1 (Yavaslama zamani 1 sn)

09-07: 3 (Pulse-Dir i¢in 3 veya 4) (AB faz encoder igin ise 1 veya 2 girilmesi gerekir)
09-10: 1 (PG2 giris pulse garpani)

12-05: 10 (Pozisyon kontrol oransal kazang)

12-08: 50 Hz (Harici pulse pozisyon maxsimum hiz limiti)

12-04: 0 (Harici Pozisyonlama)

00-16: 2 (Harici Start)

PLC’den gonderilen pulse ile donmesi icin 6ncelikle siirlici’ye orta ug SD olmak sarti ile STF girisine input verip
motor milinin tutulu oldugu gézlemlenmeli sonra PLC tarafindan pulse gonderilmelidir. Stirtici Start konumunda
degil ise gonderilen pulse dikkate alinmaz.

Suricliyt 1 tur dondirmek icin PLC tarafindan 4 x (encoder pulse): Gonderilecek pulse adedi olarak olarak hesap
yapip ¢ikan sonucu géndermeniz gerekir. Yukaridaki 6rnekte 600ppr enkoder icin 600x4=2400 pulse Uretildiginde
PLC’den motor 1-tur donecektir. Bu durumda 2400Hz (2.4kHz) hizinda pulse gonderildiginde motor 60rpm
hizinda doner.

Onemli Uyan: PLC, Siiriicii ve Motora kesinlikle toprak hatti bagli olmasi gerekir.

Motor milinde titreme vb. gibi durumlar ile karsilasilir ise 11-00, 11-03 ve 11-23’deki degerler azaltilmalidir.

Eger sik dur-kalk veya keskin rampalamalar olacak ise strticliye frenleme direnci baglanmalidir.
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3.7 Terminal wire arrangement
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