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SA3 ve SE3 Serisi Surucu HDI Girisi

SA3 Serisi suricide giris terminali zerinden "HDI" ile 0-100 kHz arasi bir sinyal ile slrilicl frekansi

kontrol edilebilmektedir. Bunun igin dncelikli olarak siirlicii kontroll harici olarak ayarlandiktan sonra ayni
analog giris secimlerinde oldugu gibi 02-03 (P503) parametresi frekans komut kaynagi olarak tanimlanmali ve
bunun icin parametre icerigi "1" olarak ayarlanmalidir. Burada dikkat edilmesi gereken husus 02-00 (P500),
02-01 (P501) ve 02-02 (P502) (SE3'te ayarlanmaz) parametrelerinden higbirinin "1" olarak ayarlanmis
olmamasidir.

Factory .
Parameter Mame Setting Range Content
Value
0 MNon-function
1 Frequency reference
2 Torque reference
3 PID target value
4 PID feedback signal
5 Target tension setting
6 Line speed setting
7 Feedback line speed
02-00 Function selection of ] 8 Real-time curling radius
P.500 terminal 2-5 9 Initial curling radius
10 Material thickness
11 PTC
12 PT100
13 VF detached function
14 Positive torque limit
15 MNegative torgue limit
16 Positive/negative torque limit
17 Retrogradetorque limit
02-01 Function of terminal
1 Same as 02-00 | Same as 02-00
P.501 4-5
02-02 Function of terminal
0 Same as 02-00 | Same as 02-00
P.504 35
02-03 Function of terminal
0 Same as 02-00 | Same as 02-00
P.503 HDI

Bu tanimlamadan sonra artik HDI girisinin ayarlarini gergeklestirebiliriz.

02-39 (P524) parametresinden HDI girisinden uygulanan sinyalin min. degerini,

02-40 (P525) parametresinden HDI girisinden uygulanan sinyalin max. degerini,

02-41 (P522) parametresinden HDI min. sinyale karsilik siriiclinin calismasini istedigimiz min. frekans degerini
% olarak,

02-42 (P523) parametresinden HDI max. sinyale karsilik striicliniin calismasini istedigimiz max. frekans
degerini % olarak, tanimlamamiz gerekmektedir.
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Factory .
Parameter Mame Setting Range Content
Value
02-38 )
HO| filter time 10ms 0~ 2000ms ---
P.526
02-39 HDI input minimum
0.00kHz | 0~100.00kHz | -
P.524 frequency
02-40 HDI input maximurm 100.00
0~100.00kHz | —
P.525 frequency kHz
The percentage -100.0% ~
02-41 corresponding toHDI 0.0% 100.0%
P.522 input minimum ' -400.0% ~
{ P.503= 2/14M15M6/17 )
frequency 400.0%
The percentage -100.0% ~
02-42 corresponding to HDI 100.0%
100.0%
P.523 input maximum -400.0% ~
( P.503= 2/14M15M6/17 )
frequency 400.0%

Ornegin elimizdeki pals tiretec kaynagimiz 20 kHz olsun. Ureticimiz 0 ile 20 kHz arasinda sinyal {iretiyor ve biz
strticimizin O ile 40 Hz arasinda dénmesini isteyelim. Buna karsilik 01-00 max frekans ayar parametremizde
50 Hz olsun. Bu durumda;

02-39 (P524) = 0.00 kHz
02-40 (P525) = 20.00 kHz
02-41 (P522) = 0.0 %
02-42 (P523) = 80.0 % ((40hz/50hz)*100)

Boylelikle biz degisken 0-20 kHz sinyalimiz ile slirlicimizii 0-40Hz arasinda kontrol etmis oluruz.

02-38 (P526) parametresinden girisi filtre zamani tanimlanarak giris sinyal degisimlerindeki ani dalgalanmalar
filtre edilebilirken, yliksek ayarlanmasi durumunda siriiclinin giristeki sinyal degisimlerine gec tepki

verecegi unutulmamahdir.

Not: SE3 serisi icin HDI yerine M2 kullanilir ve bu parametrelere ek olarak 03-05: 57 ayarlanmalidir.
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