SHIHLIN SA3 SERISi iNVERTER
KAPALI CEVRIM TORK UYGULAMASI

1.Bolim : Motor Tanitimi ve Auto Tuning islemi

2.Bolim : Encoder Parametreleri ve Encoder Baglantisi

3.Boliim : Kapali Cevrim Auto Tuning

4.Bolim :Tork Parametrelerinin Girilmesi

Tork Calisma Dokimani Hazirlanirken,

e SA3-043-3.7kW/5.5kW AC Motor strlclsu

e PG301L Encoder Karti

e 600ppr Line Driver Encoder kullanilimistir.

e Testicin kullanilan indiiksiyon Motor bilgileri de asagidaki gibidir.

Motor Etiket Bilgisi Motor Etiket Degeri
Motor Glicl 2,2kw
Motor Kutup Sayisi 4 kutup
Motor Voltajl 380V
Motor Frekansi 50 Hz
Motor Akimi 5,4 A
Motor Devri 1380 rpm
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1.BOLUM: Motor Tanitimi ve Auto Tuning islemi

A-) Siiriicii Fabrika Ayarlarina Resetlenmesi ( 00-02: 3 )

Auto Tuning islemin baslamadan dnce stiriici mutlaka fabrika ayarlarina alinmalidir.

00-16 Parametresi 0 ayarlandiktan sonra keypad lizerinden Mode tusuna tek tek basilarak INV. MODE kismi
bulunur. INV. MODE segenegi PU yapilip Write tusuna basilir ve END yazip yazmadigi gbzlemlenir. END
parametreyi kabul ettigi anlamina gelir. 00-02 parametresi 3 ayarlanip Write tusuna basarak siriicli fabrika

ayarina alinabilir

Not: SirilclyU Fabrika ayarlarina aldiktan sonra siiriicti yeniden enerjilendirilmelidir.

B-) Motor Bilgilerinin siriiciiye girilmesi:

Parametre Parametre Agiklamasi Ayarlanan Deger

00-20 Kontrol Modu Secimi 0 (Hiz kontrol Modu)

00-21 Motor Kontrol Modu Se¢imi 3 (indiiksiyon motor Vektér kontrol
modu)

00-16 Kontrol Modu (Uzerinden Start+Hiz) | 1

01-00 Siricli maksimum calisma frekansi 50.00

(Hz)

01-03 Motor Frekansi (Hz) 50.00

01-06 Hizlanma Zamani (saniye) 5.00

01-07 Yavaslama Zamani (saniye) 5.00

05-01 Motor Gucl (kW) 2.20

05-02 Motor Kutup Sayisi 4

05-03 Motor Voltaji (Volt) 380

05-04 Motor Frekansi (Hz.) 50

05-05 Motor Akimi (A) 5.40

05-06 Motor devri (rpm) 1380

05-00 Auto Tuning Segimi 1: Hareketli Tuning / 2: Hareketsiz
Tuning

05-00 parametresi 1 ya da 2 ayarlanarak siriciye Keypad Gzerinden RUN komutu verilir ve Tuning islemi
baslatilmis olur. Tuning islemi slresince Keypad ekranda ‘TUNING’ yazisi gorilir. Tuning islemi basarih bir
sekilde sonuglanir ise keypad ekraninda ‘TEND’ uyarisi gelecektir. Bu ekrandan STOP veya Mode tusuna basarak
¢ikabilirsiniz.

Siriict Auto Tuning islemi sonrasinda asagidaki parametre listesindeki gibi degerleri otomatik hesaplayacaktir.
Hesaplanan degerler motor karakteristigine goére degisiklik gosterebilmektedir.

Parametre Parametre Agiklamasi Hesaplanan Deger
05-07 Motor excitation current (Amper) 2.32
05-08 IM motor stator resistance (mOhm) 3177
05-09 IM motor rotor resistance (mOhm) 1032
05-10 IM motor leakage inductance (mH) 19.6
05-11 IM motor mutual inductance (mH) 275.1




2.BOLUM: Encoder Parametreleri ve Encoder Baglanti Semasi

Parametre Parametre Agiklamasi Deger
09-00 Encoder tip segimi 0 (ABZ)
09-01 Encoder ¢ozinirliugi 600 pals
09-02 Encoder yonii 1veya?2
09-04 Encoder ters yon algilama hizi 1.00 Hz
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Not: Encoder verileri girildikten sonra 00-20: 0 (Hiz kontrol modu) ve 00-21: 4 (indiiksiyon Motor PG vektor
Kontrol) moduna alinir ve suriiciiye start verilir. Eger slirlicli start aldiktan sonra encoder hatasina dismuyor
veya ekrandan ayarlanan Set Frekansina ulasiyor 09-02 de ayarlanan encoder yoni dogrudur. Ancak siirlicli start
aldiktan sonra PG03 ve benzeri encoder hatalari aliniyor veya Set frekansina ¢ikmayip (3-4 Hz'lerde kaliyor)
inleme yapiyor ise encoder yonu terstir. 09-02 parametresi ile encoder yoni degistirilip start verilip calisma
yeniden test edilir. Encoder yonii dogru tespit edilmeden Tork ile ilgili parametre ayarlarina gecmeyiniz!

Not: Encoder baglanti semasinda besleme voltajina gére 5V ya da 12V klemensleri kullanilabilir. Encoder
bilgisinin saglikh gelip gelmedigi encoder karti Gzerindeki Led durumlarindan gézlenebilir. Motor mili manuel
hareket ettirildiginde Encoder karti Gizerindeki A, B ve Z ledleri flas yapmasi gerekmektedir.

Not: Encoder bilgisinin Elektriksel glirtiltiiye karsi dayanimi icin Motor ve Siirticii Topraklamasi ayni hat
lizerinden saglam bir Toprak hattina baglanmalidir. Ayni zamanda Encoder kablosunun Shild kismi mutlaka
Encoder karti tizerinde bulunan Toprak vidasina baglanmali ve Encoder kablosuna kesinlikle ek yapiilmamalidir.

PG301L Line Driver Encoder Baglanti semasi
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3.BOLUM: Kapali Cevrim Auto Tuning

00-16: 1 ile 00-21: 4 (indiiksiyon Motor PG vektér Kontrol) girilir ve 05-00: 1 veya 2 yaparak Keypad iizerindeki
RUN tusuna basilir. Ekranda TUNING cikiyorsa Auto Tuning islemi baslamis demektir. Tuning islemi ekranda
TEND yazdiktan sonra bitmis olur. Ekranda TEND yazdiktan sonra Stop veya Mode tusu ile gikilir.

4.BOLUM Tork Kontrol Parametreleri:

A-) Tork ve Hiz Komut kaynaklarinin Belirlenmesi:

Parametre Parametre Agiklamasi Deger

00-20 Kontrol Modu Se¢imi 1: Tork Kontrol Modu

4: indiiksiyon Motor PG ile
00-21 Motor Kontrol Modu Secimi vektor kontrol modu (FOC+PG)

0 ise: Tork Komut kaynagi 11-12
parametresindeki % cinsinden
girilen deger ile belirlenir.

11-16 Tork Referans Kaynagi 1ise: Tork Komut kaynagi
Analog giris ile belirlenir

2 ise: Tork Komut kaynagi
Haberlesme Uzerinden
belirlenir. (H100D)

0 ise: Hiz limit degeri 11-13
parametresi ile belirlenir.

11-17 Hiz Referans Kaynagi 1 ise: Hiz Referans kaynagi
00-16 parametresinde belirtilen
komut kaynagi olacaktir.
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B-) Tork modui ile ilgili diger parametreler:

Parametre Parametre Agiklamasi Deger Aralig

11-12 Tork referans -400.0~400.0%

11-13 Hiz limiti -120%~120%

11-15 Tork filtre zaman degeri 0~1000ms

11-19 ileri ydnde tork limiti 0~400.0%

11-20 Geri yonde rejeneratif tork limiti 0~400.0%

11-21 Geri yonde tork limiti 0~400.0%

11-22 ileri yénde rejeneratif tork limiti 0~400.0%

71: Tork Komut yonin(
degistirme (MO inputu baska bir
03-03 MO Fonksiyon secimi gorevde kullaniliyor ise bu
tanimlama M1, M2... gibi diger
inputlara tanimlanabilir)
Frekans ve Calisma komut
00-16 Kontrol Modu secimi kaynaklari icin 00-16
parametresi detayli agiklamsina
bakiniz.

Not: Tork Referans degeri Pozitif verilmis ise siirlicli ileri yonde Start, Negatif verilmis ise striici geri yonde Start
sinyali ile galisma komutu verilmelidir. Tork modunda Motor déniis yonu Dijital girislere tanimlanan 71 (Tork
komut yoni degistirme) seklinde tanimlanan input ile saglanabilir.

C-) Tork ve Hiz Komutlari igin Analog Girislerin Konfigilirasyonu:

Hem hiz hem de Tork komut kaynagi Analog sinyali referansi ile verilecek ise 11-16 ve
11-17 parametrelerine ilave olarak asagidaki Analog Parametre ve swich ayarlari yapilmalidir.

Uyari: 2-5 terminali hem tork hem de hiz igin kullanilmayacak ise 02-00: 0 yapilmalidir.

Parametre Parametre Agiklamasi Deger Aralig
2-5 Analog giris terminali icin gorev se¢imi 1: Hiz Referans Kaynagi

02-00 2: Tork Referans kaynagi
02-01 4-5 Analog giris terminali icin gérev secimi 1: Hiz Referans Kaynagi

2: Tork Referans kaynagi

02-02 3-5 Analog giris terminal icin gorev secimi 1: Hiz Referans Kaynagi
2: Tork Referans kaynagi

4-5 Terminali icin Analog giris sinyal tipi 0: 4~20mA giris tipi
02-20 secimi 1: 0~10V giris tipi
2:0~5V
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02-29

3-5 Terminali icin Analog giris sinyal tipi
secimi

0: 4~20mA giris tipi
1: 0~10V giris tipi
2: 0~5V

Ornegin: 3-5 Terminalinden 0-10vdc Tork Referansi, 4-5 Terminalinden 0-10vdc Hiz referansi verilecek ise
Ayarlanacak parametre degerleri ve siriicl Gzerindeki swich konumlari asagidaki gibi referans alinmahdir.

02-00: 0 (2-5 Terminal kapatma)
02-02: 2 (Tork Komut kaynagi 3-5 Terminalinden Referans alinacaktir)
02-29: 1 (3-5 Terminalinden analog giris tipi 0-10vdc olarak belirlenecektir.)
02-01: 1 (Hiz Komut kaynagi 4-5 Terminalinden Referans alinacaktir)
02-20: 1 (4-5 Terminalinden analog giris tipi 0-10vdc olarak belirlenecektir.)
Sl e Explanation Remarks
number state
w1 @ * Input 0~10V voltage signal into terminal 3-5 Cooperating with02-29,
@ Input 4~20mA current signal into terminal 3-5 please refer to Section 5.3.7.
SW2 @ * Input 4~20mA current signal into terminal 4-5 Cooperating with 02-20,
@ Input 0~10V voltage signal into terminal 4-5 please refer to Section5.3.6.
W3 @ * Output 0~10V voltage from terminal AM1 Cooperating with 02-45,
@ Output 0~20mA/4~20mA current from terminal AM1 | please refer to Section5.3.11.
SWa @ * Output 0~10V voltage from terminal AM2 Cooperating with 02-48,
@ Output 0~20mA/4~20mA current from terminal AM2 | please refer to Section5.3.12.
SWs @* Select the method of Sink Input please refer to Section3.7.6Control logic
@ Select the method of Source Input change.
@* Communication terminal resister Open Set the terminal resister switch SW6 on
SW6 the farthest inverter at “120Q" please refer
@ Inserting 120Q communicationterminal resister to Section5.8.1.

Onemli Not: 00-16: 1 olarak ayarlanmustir. Sizin ¢alisma sartiniza gére 00-16’1 asagidaki tabloya bakarak

ayarlayiniz.



D-) Calisma ve Frekans komut kaynaklarinin belirlenmesi (00-16):
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SHIHLIN AC MOTOR SURUCUSU CALISMA ve FREKANS KOMUT KAYNAKLARININ AYARLANMASI

00-16 Kontrol Modlari Frekans Komutu Calisma Komutu Aciklama
Dahili o PU, JOG ve OPND modlari arasinda
PU Potansiyometre Dahili Keypad gegis yapilabilir.
JOG 01-13 Parametresi | Dahili Keypad OPND Modunda ¢oklu hizinputlari ve
0 Harici Jog girisi ile calisma frekansi
degistirilebilir.
OPND Analog Giris Harici Terminal Siricu ilk Enerjilenmesinde OPND
Galisma modu gecerlidir.
PU ve JOGmodlari arasinda gecis
PU Dahili . Dahili Keypad yapilabilir.
Potansiyometre
PU Modunda Frekans yanlizca Dahili
1 potansiyometre ile belirlenir Harici
input ya da JOG tetiklemesi ¢alisma
JOG 01-13 Parametresi | Dahili Keypad frekansini etkilemez.
Sirici ilk enerjilenmesinde PU Modu
gecerlidir.
OPND Modunda ¢oklu hiz inputlari ve
2 OPND Analog Giris Harici Terminal Harici Jog girisi ile calisma frekansi
degistirilebilir.
CU Modunda Frekans yanlizca
Haberlesme lzerinden belirlenir.
3 CuU Haberlesme Haberlesme Harici input ya da JOG tetiklemesi
¢alisma frekansini etkilemez.
H1 Modunda Frekans yanlizca Dahili
4 1 Dahili . Harici Terminal Potanswometre |Ie.beI|rIen.|r Harici
Potansiyometre input ya da JOG tetiklemesi ¢alisma
frekansini etkilemez.
. ALl H2 Modunda g¢oklu hiz inputlari ile
> H2 Analog Giris Dahili Keypad calisma frekansi degistirilebilir.
H3 Modunda ¢oklu hiz inputlari ve
6 H3 Haberlesme Harici Terminal Ha,rI.CI ‘J(')g g'lr'|§| lle calisma frekansi
degistirilebilir.
7 H4 Analog Giris Haberlesme H4 Modunda COkIU,hIZ.”.]quI?” lle
calisma frekansi degistirilebilir.
H5 Modunda ¢oklu hiz inputlari ve
3 HS Dahili Harici Terminal Harici Jog girisi ile calisma frekansi

Potansiyometre

degistirilebilir.




