Shihlin SF-G Serisi PID Parametreleri

Basing transmitteri (4-20 mA) Stirlicl Uzerindeki 4 ve 5 terminallerine baglanir. Transmitterin
canh ucu 4 numarali pin'e eski ucu 5 numarali pin'e baglanir.
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P.79:2

P.110: O (Keypad lizerinden cikis frekansini gérmek icin. H2'led'i yandigi durumda ¢ikis
frekansi ekrandan goziikir)

P.161: 4 (4-5 terminallerine baglh basin¢ transmitterinden gelen 4-20ma goérmek icin) Keyped
H2'deyken Set tusuna basarak Led kismi V'ye getirerek gorebilirsiniz.

P.198: 4 (4 mA)

P.198: 20 (20 mA)

P.170: 2 (Geri beslemede 4-5 terminallerinden gelene bakmasi icin)
P.171: 0 (Negatif PID igin)

P.223: 20

P.225: PID SET degeri % olarak bu parametre igerisine girilir.

Ornegin: Basing transmitterimiz 4-20 mA ve 0-16 bar oldugunu varsayarsak ve 8 bar'a set
etmek istersek 100/16*8: 50. P.225'in icine 8 bar'a set etmek i¢in 50 girmeniz gerekir.

Son olarak P.79: 2 yapilmalidir. Bu durumda start'da harici olarak verilmesi gerekir.
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Harici Start icin Ortak ug SD olmak sartiile STF ileri, STR geri yon calisma inputlaridir.
PID hassasiyeti ile ilgili PID katsayilari ile manuel olarak oynamaniz gerektigi durumda
P.172: 20 (Fabrika ayari) PID oransal kazang

P.173: 1 (Fabrika ayari) PID integral kazanci

P.174: 0 (Fabrika ayar) PID differensiyel kazanci

P.173 ve P.174 sabit (fabrika ayarinda) kalmak sartiyla P.172'i artirip veya azaltarak
uygulamanizi PID hassasiyetini ayarlayabilirsiniz. Uygulamaya gore degiskenlik gosterir.
Tavsiyem Once azaltma yoluna gitmenizdir.



