% RASCH
EC302-CPU4210G1608D Modilu Kullanici Kilavuzu

RASCH EC300 serisi genel amagch endistriyel PAC'yi satin aldiginiz ve kullandiginiz igin
tesekkur ederiz.

EC302-CPU4210G1608D modll, IEC61131-3 programlama 6zelliklerine uygun olup
PLCopen standardinin alti programlama dilini destekler. RS485, CAN, Ethernet ve diger yaygin
endustriyel kontrol arayuzleri dahili olarak entegre edilmistir. Kendi lizerinde 16 kanall giris ve
8 kanalli NPN cikisi destekleyen 1/O'lar mevcut olup 16 adete kadar GL100 serisi I/O ile
genigletilebilir. (16 * 32 = 512 nokta). Bas ve son tazeleme zamani 5 ms'den azdir. EtherCAT,

CANopen, MODBUS-TCP, Profinet, RS485 araciligiyla uzaktan 1O genisletme gergeklestirilebilir.

Bu kilavuz temel olarak trinin teknik 6zelliklerini, parametrelerini ve kullanimini
aciklamaktadir. Lutfen Griini kullanmadan énce bu kilavuzu dikkatlice okuyunuz. Uriiniin daha
glvenli kullanilabilmesi i¢in kilavuzun son versiyonunu www.fasttr.com internet sitesinden
indirebilir sorulariniz igin teknik servisimizi arayabilirsiniz.

1. Guvenlik Uyarilari

*

WARNING

Baglanti yapilirken

Bu urlGinuin baglantilar yalnizca elektrikli ekipmanlar konusunda egitim almis
ve elektrik bilgisine sahip profesyonel bakim personelleri tarafindan
yapilmalidir;

Kablolama islemine baglamadan &énce sistem tarafindan kullanilan tim harici
guc kaynaklarinin baglantisi kesilmelidir. Baglantinin tamamen kesilmemesi
elektrik carpmasina, ekipmanin arizalanmasina veya yanlis ¢calismasina
sebep olabilir;

Uriinle birlikte verilen sonlandirma kapagi, elektrik verildiginde ve kablolama
isi bittikten sonra Urlin ¢alistirildiginda takili olmalidir. Sonlandirma kapagi
takili degdilse elektrik carpmasina, genisleme modullerinin calismamasina
sebep olabilir;

Kablolar klemens Uzerine takildiktan sonra kablolar arasindaki izolasyon
mesafesinin azalmamasi igin kablo terminalleri iyi yalitiimalidir. Aksi takdirde
elektrik carpmasina veya ekipmanin hasar gérmesine sebep olabilir;

2.2 Mekanik olgiiler

Glvenlik énlemleri iki seviyeye ayriimigtir: "Uyari (Warning)" ve "Dikkat (Attention)".
Guvenligi saglamak icin litfen direktifleri dogru sekilde uygulayiniz.

warning  Bunun yapilmamasi 6lUm veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilir.

atenmion iglem yanlissa, orta dereceli yaralanmaya veya hafif yaralanmaya ve ekipmanin

hasar gérmesine neden olabilir.

Lutfen glvenlik 6nlemlerine titizlikle uyunuz. "Dikkat" seviyesindeki hususlar bile ciddi
sonuglara yol agabilir ve iki seviyeli dikkat islemlerine kesinlikle uyulmali ve uygulanmalidir. Aksi
takdirde 6lim veya ciddi yaralanmalarla sonuglanabilir, Grlin ve mekanik sisteme zarar verebilir.

Kontrol sistemi tasarlanirken

€ Harici giic kaynag@i veya programlanabilir kontrol cihazi arizalandi§inda
kontrol sisteminin hala giivenli bir sekilde ¢alisabilmesini saglamak icin Iitfen
bir glivenlik devresi tasarladiginizdan emin olunuz;

€ Nominal yik akimi asildiginda veya ylk uzun sire kisa devre yaptiginda
modiil duman ¢ikarabilir veya alev alabilir. Olasi bu gibi durumlar igin sigorta
veya devre Kkesici gibi guvenlik cihazlari kullaniimalidir.

€ Programlanabilir kontrol6riin harici devresinde makinenin hasar gérmesini
onlemek icin acil stop devresini, koruma devresini, ileri ve geri ¢alisma igin
kilitteme devresini ayarladiginizdan ve ust limit ve alt limit kilitteme anahtarini
konumlandirdiginizdan emin olun;

€ Ekipmanin giivenli galismasi igin lUtfen blyik kazalarla ilgili ¢ikis sinyalleri
icin harici koruma devresini ve guvenlik mekanizmasini tasarlayin;

€ Programlanabilir kontrolér CPU'su, kendi sistem anormalligini tespit ettikten
sonra tum c¢ikiglari kapatabilir; Kontrolériin bazi devreleri arizalandiginda
¢ikisi kontrolden ¢ikabilir. Normal ¢calismayi saglamak igin uygun bir harici
kontrol devresi tasarlamak gerekir;

€ Programlanabilir kontroldriin rélesi, transistori ve diger ¢ikis birimleri hasar
gordiginde ¢ikisin ON veya OFF olmasi kontrol edilemez;

€ Programlanabilir kontrolér, asir gerilim seviyesi Il olan i¢ mekan elektrik
ortaminda kullanilmak tzere tasarlanmistir. Ekipmanin zarar gérmesini
onlemek amaciyla, gii¢ giris ucuna veya sinyal giris ucuna, kontrol ¢ikis
ucuna ve programlanabilir kontroldriin diger baglanti noktalarina yildinm agiri
voltajinin uygulanmamasini saglamak igin gii¢ kaynagi sistemi, yildinmdan
korunma cihazlariyla koruma saglanmalidir.

WARNING

ATTENTION

Kurulum yapilirken

€ Bu Uriiniin kurulumu yalnizca elektrikli ekipmanlarla ilgili egitim almis ve
yeterli elektrik bilgisine sahip profesyonel bakim personeli tarafindan
yapilmalidir;

€ Modlliin soékilip takiimasi sirasinda, islem 6ncesinde sistemin kullandigi
harici gi¢ kaynaginin tamamen kesilmesi gerekmektedir. Gu¢ kaynaginin
baglantisi tamamen kesilmezse elektrik carpmasina, modulin
arizalanmasina veya yanls calismasina sebep olabilir;

€ Programlanabilir kontrolorii toz, yag dumani, iletken toz, asindirici gaz ve
yanici gaz bulunan yerler ile yiksek sicakliga, yogusmaya, riizgara ve
yagmura maruz kalan ve titresim ve darbenin oldugu yerlerde kullanmayiniz.
Elektrik soku, yangin ve yanlis kullanim da driiniin hasar gérmesine ve
bozulmasina sebep olabilir;

€ Programlanabilir kontrolér agik tip bir ekipman olup kurulumu kilidi olan bir
kontrol panosu igine yapilmalidir (kontrol panosu IP korumasi > IP20). Kontrol
panosu yalnizca elektrikli ekipmanlarla ilgili egitim almis ve yeterli elektrik
bilgisine sahip operatotrler tarafindan agilabilmelidir.

WARNING

€ Kurulum sirasinda metal tozlarinin ve kablo pargaciklarinin kontrol Unitesinin
& havalandirma deligine digsmesinden kaginin, aksi takdirde yangina, arizaya
ve yanlis galismaya neden olabilir;

€ Kurulumdan sonra havalandirma ylizeyinde, 1s1 dagihminin bozulmasina,
yangina, arizaya ve yanlis ¢calismaya sebep olabilecek yabanci madde
olmadigindan emin olunuz;

€ Kurulum sirasinda ilgili konnektérler siki bir sekilde baglanmali ve moddl
baglanti kancalari sikica kilittenmelidir. Modil diizgtin takilmadigi takdirde
bozulmaya, arizaya veya diigsmesine sebep olabilir.

ATTENTION

Al

ATTENTHOMN

A

WARNING

Kablolama sirasinda yangina, arizaya ve yanlis ¢calismaya sebep olabilecek
metal tozlarinin ve kablo pargaciklarinin kontrol Unitesinin havalandirma
deligine dismesinden kaginin;

Ekipmanin harici kablolarinin teknik 6zellikleri ve kurulum yéntemi, yerel glic
dagitim diizenlemelerinin gerekliliklerini kargilamalidir;

Ekipmanin ve operatorlerin guvenligini saglamak i¢in uygun kesitli kablolar ile
glvenilir bir sekilde topraklama yapilmalidir;

Kablo baglantisi, baglanan araytzin tipine gére dogru sekilde yapilmalidir.
Yanlis arayliz baglantisi veya kablolama modulin ve harici ekipmanin
arizalanmasina sebep agabilir;

Terminal blogundaki civatalar belirtilen tork oraninda sikilmalidir. Sikilmamis
terminal civatalari kisa devreye, yangina veya arizaya sebep olabilir. Civata
¢ok sikilirsa da modiile zarar verebilir, bu durum diismeye, kisa devreye,
yangina veya yanlis calismaya sebep olabilir;

Konnektérler ve harici alet kullanilarak yapilan baglantilar igin, Ureticinin
belirttigi aletle bastirarak takin, kivirin veya uygun sekilde lehimleyin. Baglanti
iyi degilse kisa devreye, yangina veya arizaya sebep olabilir;

Kontrol hattini ve iletisim kablosunu ana devre veya gug hatti vb. ile
birlestirmeyin ve kablolama mesafesi 100 mm'den fazla olmalidir, aksi
takdirde gurdlti yanlis calismaya neden olabilir;

Ciddi parazit iceren uygulamalarda, sistemin parazit dnleme 6zelligini
artirmak amaciyla yiiksek frekansh sinyallerin giris veya ¢ikis kablolari igin
Iitfen ekranli kablolar kullanin;

Calisma ve Bakim Yapilirken

Uriinlerin igletme ve bakimini yalnizca elektrikli ekipmanlarla ilgili egitim almig
ve yeterli elektrik bilgisine sahip profesyonel bakim personeli
gerceklestirebilir;

Uriinde enerji varken terminallerine dokunmayin, aksi takdirde elektrik
carpmasina veya yanlis galismaya neden olabilir;

Modulu temizlerken veya terminal bloklarindaki civatalari, konnektér montaj
civatalarini yeniden sikarken, sistem tarafindan kullanilan harici glic
kaynaginin baglantisi tamamen kesilmelidir. Aksi takdirde elektrik
gcarpmasina sebep olabilir;

Moddlleri sékerken, haberlesme kablolarini takarken veya cikartirken,
oncelikle sistem tarafindan kullanilan tim harici gli¢ kaynaklarinin baglantisi
kesilmelidir. Baglantinin tamamen kesilmemesi elektrik garpmasina veya
hatali galismaya sebep olabilir.
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SEKIL1 EC302-CPU4210G1608D Mekanik dlgiileri (mm)

N

2.3 Arayiiz ve Gosterge

Indikator

Fabrika ayarlarini geri yikleme (IP reset, uygulama programi, kullanici yapilandirmasi vb.
silme): Calisma durumunda iken MFK tusuna basili tutuldugunda LED gésterge hemen "T1"
gosterecektir. 10 saniye sonunda "T2" yazdiginda MFK tusunu birakin. Géstergede onay
durumunda oldugunu belirten "P1" géziktiginde MFK tusuna tekrar basili tutunuz ve fabrika
ayarlarini geri yukleme islemine girdigini gosteren "P2" belirdiginde elinizi ¢ekiniz.

B CNI1, CN2 fonksiyon aciklamasi

Varsayilan ag bilgisi: CN1: IP 192.168.20.80, subnetmask 255.255.255.0, ag gegidi
192.168.20.254. Konfiglrasyona gore gore Ethernet veya EtherCAT yapilandirilabilir. Ethernet
calisma modunda, Modbus TCP/IP master/slave protokollni ve Profinet'i destekler ve
programlari yuklemek ve hata ayiklamak, uzak IO ve moddiller ile genisletmek ve diger
endustriyel konfiglrasyon sistemlerine baglamak icin kullanilir. EtherCAT ¢alisma modunda
ise, uzak EtherCAT 1/O modiillerini ve tglncu taraf EtherCAT slave cihazlar ile genisletmek
icin kullanihr.

B LED indikatér Fonksiyon Agiklamasi

Anlami

Surekli on Besleme normal
Off Besleme yok

Fonksiyon

PWR Besleme gostergesi

ATTENTION

*

ATTENTHOMN

Online degisiklik, ¢ikis zorlama, RUN, STOP...vb islemlere baglamadan énce
kullanici manueli okunmali ve givenligin saglandigi tamamen
dogrulanmalidir.

Geri Doniigiimde

Pili endistriyel atik olarak Uriiniin kuruldugu bdélgenin yerel kanunlarina
uygun sekilde geri donusimuni gerceklestiriniz.

[1] LED Durum Gésterge

[2] CPU tarafi gui¢ portlari

[3] Coklu fonksiyon tusu

[4] 100M RJ45 arabirim

[5] 100M RJ45 arabirim

[6] CAN arabirimi

[7] LED indikator

[8] /O, RS485 Arabirimi

[9] Arkaplan veriyolu arabirimi

SEKIL2 EC302-CPU4210G1608D Modiilii Arayiiz Semasi 1

RUN Program calisma Sirekli on Program normal ¢aligiyor
gostergesi Off Program calismasi durduruldu
. . Sirekli on Hata
ERR Hata gostergesi
Off Normal

Tablo 2 LED indikatdr Agiklamalari

B Besleme arayiizii agiklamasi

Pin No isim Tipi Fonksiyon Not
1 GND Giris DC giris ground
2 +24V Giris 24V DC girig”
3 Fonksiyonel topraklama
@ (sistem toprak noktasina baglanir)
4 GND Girig DC girig ground
5 +24V Girig 24V DC giris

2. Urin Bilgisi

2.1 Model

EC302-CPU4210G1608D

Siniflandirma

Aciklama

model

64M program depolama alani,
128M data saklama alani;

2-kanal 10M/100Mbps Ethernet
arabirimi, 4-kanal RS485, 1-kanal
CAN, 16-kanal DI, 8-kanal DO
(NPN);

EtherCAT, CANopen, Modbus TCP,
Profinet, EtherNet/IP, Modbus RTU
ve diger protokolleri destekler

EC300
Serisi

CPU moddli

Kullanilan

baslatilacaktir ve gdsterge heksadesimal olarak géruntilenecektir. IP goriintileme islemi
esnasinda RUN i1s1§1 s6nerek uygulama programinin galismasi duracaktir. IP adresi
gorintilemeden gikmak ve programi RUN konumuna almak igin enerjiyi yeniden baslatin
veya MFK tusuna basip "T1" goéziktigi andan itibaren 7sn basih tutun. RUN 1s1d1 yesile
dénerek program calismaya baslayacaktir.

Tablo 3 Besleme arayiizii agiklamasi
= o EC302-CPU4210G1608D, 2 kanalli 24V gi¢ kaynagina ihtiya¢ duyar (karsilikli izolasyon
o
[ Onerilir) ve glic kaynagi akiminin 2.7A’den buyuk olmasi gerekir. Gug kaynagi olarak EC400-PS2
ke glc kaynagi modili (tavsiye edilen) veya esdeger farkli marka anahtarlamali giic kaynagi
kullaniimalidir.
Fonksiyon Terminal Terminal Terminal Terminal Fonksiyon
= o no PIN PIN no
= CAN-H H L CAN-L Sekil 2'de 6 no
[1] Besleme Arayiizii lle isaretlenen
SEKIL3 EC302-CPU4210G1608D Modiilii Arayiiz Semasi 2
CAN portudur.
Arabirim adi ‘ Fonksiyonel agiklamasi RS485-A1 Al 0 1 Bl RS485-B1 Sekil 2'de 8 no
Ethernet/EtherCAT 2-kanal bagimsiz 10/100M Ethernet arabirimi RS485-A2 A2 2 3 B2 RS485-B2 ile isaretlenen
arabirimi (CN 1, CN 2) Ethgrnet (Modbus TCP) protokol destekler RS485.A3 a3 4 s B3 RS485.B3 36PIN terminal
Profinet/IO protokol destekler
EtherNet/IP protokol destekler RS485-A4 A4 6 ’ B4 RS485-B4
1/0, RS485 arabirimi 4-adet RS485 arabirimi, Modbus protokol ve serbest port protokol Dijital girig 100 8 9 101 Dijital girig
destekler Dijital giris 102 10 11 103 Dijital giris
16-kanal DI, 8-kanal DO —— 0a 2 13 05 Oiital ai
CAN arabirimi (H, L) 1-adet CAN, CANopen protokol destekler Rl bl
SD Kart slot Yazilim giincellemeleri, uygulamalar ve data saklama igin 32G'ye Dijital girig 106 14 15 107 Dijital girig
kadar genigletilebilir SD card Dijital girig 108 16 17 109 Dijital girig
MFK tus Coklu-fonksiyon tus Dijital giris 110 18 19 111 Dijital girig
LED durum gbsterge Calisma durumu ve hata bilgisi gésterir (Tablo 7’ye bakiniz)
. - . Dijital giris 112 20 21 113 Dijital giris
Arkaplan veriyolu 16 modul I/O genislemeye kadar destekler
arabirimi Dijital girig 114 22 23 115 Dijital girig
Besleme arayuzu Cift 24VDC gl girisi, EC400-PS2 ve esdeg@er anahtarlamal gii¢ Giris ortak co 24 25 co Girig ortak
kaynag onerilir. Dijital cikis Q00 26 27 Qo1 Dijital cikis
Tablo 1 EC302-CPU4210G1608D Arayiiz Tanimi
Dijital ¢ikis Q02 28 29 Q03 Dijital ¢ikis
u MFK anahtari Dijital gikis Qo4 30 31 Q05 Dijital ¢ikis
IP adresi gorintileme: Calisma durumunda iken, MFK tusuna "T1" géziktigu andan Dijital gikis Qo6 32 33 Qo7 Dijital gikis
itibaren 7sn basil tutunca IP ayarlari (IP, netmask, gateway) gériintileme islemi Cikis ortak c1 34 35 c1 Cikis ortak

Tablo 4 1/0, 485, CAN port terminal agiklamasi



Terminal Adi

CPU’da karsilik gelen donanim portu

2.5 LED durum gostergesi agiklamasi

RS485-A1. RS485-B1 Seriport 1
RS485-A2. RS485-B2 Seri port 2
RS485-A3. RS485-B3 Seri port 3
RS485-A4. RS485-B4 Seri port 4
CAN-H. CAN-L CAN 1

2.4 Ozellik parametreleri

Tablo 5 1/0, 485, CAN port terminal agiklamasi

Ozellik adi Ozellik agiklamasi

Led Durum ‘ Anlami Onlemler
Lokal rack hata tipini sonraki hata kodlarina
— 1 Lokal rack hatasi bakarak bulabilirsiniz. Spesifik hata igin, hata
[ | ]

rack'inin led ekranindaki bilgileri ayrica kontrol
edin.

oldugunu gdsterir

Rack'in donanim kablolarinin normal olup
olmadigini ve rack ile ilgili konfiglirasyonunun
dogru olup olmadigini kontrol ediniz. Spesifik
hata icin, hata rack'inin led ekranindaki bilgileri
ayrica kontrol edin.

Rack baslatma
hatasi

Rack'in normal olarak ¢aligip ¢calismadigini
kontrol ediniz. Spesifik hata icin, hata rack'inin led
ekranindaki bilgileri ayrica kontrol edin.

Rack dahili hata

Rack'taki rack ve modul yapilandirmasinin arka
plan yapilandirmasiyla tutarli olup olmadigini
kontrol ediniz.

Konfigurasyon
uyumsuzlugu

=3

Moduil
parametrelerini
ayarlama hatasi

Rack’in normal ¢alisip ¢calismadigini, modul
baglantisinin normal olup olmadigini ve moduliin
hasar goriip gérmedigini kontrol edin.
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SEKIL 5 Modiil baglantisi

3.2 EtherCAT veya EtherNet bus baglantisi

4. Programlama araclar yikleme ve ortam gereksinimleri

® Programlama araglari ve veri yikleme

EC300 serisi programlanabilir lojik kontrolorleri Codesys V3.5 SP16 yazilimi ile kolayca
programlanabilir. Kurulum adimlari igin Codesys V3.5 SP16 programlama yazihmi kullanim
kilavuzuna bakabilir sorulariniz igin teknik servisimizi arayabilirsiniz.

®  Cevresel gereksinimler

Windows XP/Windows 7/Windows 8/Windows 10 isletim sistemi ve (izerini ¢alistiran,
bilgisayar belledi 2 GB'tan az olmayan ve kalan sabit disk alani 5 GB'tan fazla olan (minimum) bir
masaustu bilgisayar veya taginabilir bilgisayar. Bilgisayar CPU'sunun ana frekansinin 2GHz,
RAM 8GB, bos disk alani 16GB lizerinde olmasi onerilir. Bilgisayar EC300 kontrol Ginitesine LAN
kablosuyla baglanir.

5. Programlama ornegi

EC302-CPU4210G1608D + GL100-DI32 + GL100-DQ32S Programlama Ornegi

5.1 Programlama déncesi hazirlik

Donanim
8 S konfigurasyonu Rack'in normal ¢alisip galismadidini ve modulln
alinirken hata hasar goértp gérmedigini kontrol ediniz.
olustu
E 5 \'\//g)rﬁ::ig;kl§ Rack'in normal ¢alisip galismadigini ve modilin
. hasar goriip gérmedigini kontrol ediniz.
guncelleme hatasi
Modul giris Rack'in dizgln ¢alisip calismadigini ve modul
= verilerini baglantisinin dogru olup olmadidini kontrol

glincelleme hatasi ediniz.

Rack komut datasi
gbénderme hatasi

Rack'in normal ¢alistigini ve konfigurasyonunun
dogru oldugunu kontrol ediniz.

88

EtherCAT master EtherCAT donanimin aga normal sekilde

3c

hatasi baglanip baglanmadigini kontrol ediniz.

Profinet master Profinet donanimin aga normal sekilde baglanip

-5

hatasi baglanmadigini kontrol ediniz
CAN donanimin aga normal sekilde baglanip
O CAN bus hatasi
baglanmadigini kontrol ediniz
RUN/STOP anahtar konumunun STOP durumda
5 a Uygulama olup olmadigini kontrol ediniz. RUN konumunda
ise, uygulamanin web sayfasindan kapanip
durduruldu

kapanmadigini kontrol ediniz.

Hatalar i¢in uygulama lojik programinizi kontrol
ediniz

Sb

Uygulama istisnasi

EC302-CPU4210G1608D network arayiizli, EtherCAT ve EtherNet network haberlesme
modlarini destekler. Network arayiiziinin galisma modu, konfiglirasyon programlama yazilhimi
Uzerinden yapilandirilabilir. EtherCat modda, geleneksel EtherCat haberlesme baglantisi
desteklenir. EtherNet modda, uygulamanin genisletilmesi igin Modbus-TCP, Profinet ve diger
network haberlesme protokolleri desteklenir.

e
o
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SEKIL 6 Network Baglanti Semasi

EC302-CPU4210G1608D EtherCAT coupler'lar veya Profinet coupler'ler ile uzaktan 1/0
genisletmeye olanak tanir. GR100-TCS/GR100-PNS ile I/O genigleme ve ¢alisma metodu igin
ilgili manuelleri inceleyiniz.

3.3 RS485 baglanti

®  Yazihm (Software)
Kurulum ortamini karsilayan PC'ye Codesys V3.5 SP16 programlama yazilimini
yukleyin (kurulum adimlari i¢cin Codesys V3.5 SP16 programlama yazilimi

1)

2)

1)

kullanim kilavu

zuna bakiniz).

Codesys V3.5 SP16 yazilimini baslatin, cihaz paketi (package), cihaz aciklama
dosyalarn ve fonksiyon kitlphanesini yikleyin (kurulum adimlari ve yontemleri
icin Codesys V3.5 SP16 programlama yazilimi kullanim kilavuzuna bakiniz)

® Donanim (Hardware)
Donanim, gergek uygulama senaryosuna goére EC300 serisi CPU modiliind, glig
kaynag1 modulund, haberlesme modulinu, 1/0O genisleme modulini ve remote
(uzak) 1/0 modulind biribirine baglar ve gerekli besleme gliciini saglar. Bu
programlama 6rneginde, donanim aygitinda bir gii¢ kaynagi moduli (EC400-PS2),
bir CPU moduli (EC302-CPU4210G1608D) ve iki /0O genisleme modiil tnitesi
(GL100-DI32, GL100-DQ32S) var. CPU modulinin Ethernet araytzini ag
Uzerinden Codesys V3.5 SP16 yaziliminin kurulu oldugu bilgisayara baglayiniz.

5.2 Program yapilandirma igin proje olusturma

1) Programlama yazilimini agmak, Codesys V3.5 SP16'da yeni bir proje olusturmak
ve programlama arayuziine girmek igin Codesys V3.5 SP16 baslangi¢ simgesine

cift tiklayiniz.

T EC300-16DI8DQ-1.project” - Smart Control V4.0
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Tablo 7 LED durum gostergesi karsilagtirma tablosu

Not.1) LED durum gostergesi tarafindan goruntiilenen karakter kodu, heksadesimal hata kodunu
temsil eder.

Not-2) Rack terimi, CPU veya coupler modiili ile ilave genisleme modiilleri arasindaki veriyolunu
ifade eder

3. Haberlesme baglantisi

RS485 ve diger haberlesme arabirimlerinin baglantisi Tablo 4'de gdsterildigdi gibi
yapiimahdir.

3.4 Ethernet lizerinden baglantiyi izleme

islemcinin ana frekansi 2 gekirdek * 1.2GHz
Aygit Programda kullanilan 64M
Hafiza Data igin 128M + 512K gii¢ kesintisinde tutma
Alan Arttirilabilir hafiza 32G, SD kart takilabilir
Depolama modu Nand Flash kalici depolama, pil gerektirmez
Programlama modu IEC61131-3 Programlama Dili (LD, FBD, IL, ST, SFC, CFC)
Program calistirma modu Derle ve galistir
Komut isleme hizi 4 ns/Temel komut
Maksimum Dijital kanal 4096
/O kapasitesi | analog kanal 1024
Kanal sayisi | 16-kanal PNP/NPN giris
ON akimi =5mA
Giri
Giris ns 7.2kQ
empedansi
ON durumu | >18V
OFF durumu | <5V
/0
parametreleri Kanal sayisi | 8-kanal NPN cikis
Maksi
"a simum 0.5A/kanal, 5A/tim kanallar
yuk akimi
Voltaj ¢cikis
Cikis araligi 15-30V
ON
cevap <0.5ms
zamanl
OFF ceva
P <0.5ms
zamanl
Seri RS485 4-adet, Modbus RTU/ASCII master/slave protokol,
Arabirim serbest protokol destekler
CAN 1-adet, CANopen protokol destekler
Hibel;'_e?"_‘e Netuork 2 adet bagimsiz 10M/100M Ethernet arayiiz,
rapirimi Aet\é\{qr Ethernet/ konfiglirasyona goére Ethernet, EtherCAT,
rabirim Profinet, Ethernet/IP olarak yapilandirilabilir.
EtherCAT
Ag bilgisi yapilandirmasi Web araylzinden
Parametre yapilandirma g brgis! y .p| L ! ! yuzt
gergeklestirilebilir
Besleme voltaji 24VDC (-15% ~ 20%)
Akim tuketimi 240mA@24VDC
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7 DI00Y

|~ blosl

PNP

Optocoupler
isolation

Optocoupler
isolation,

Optocoupler
|so|lation

Optocoupler
isolation

1IN2UID-U|

}IN2J1D-U|
%

24V

input mode input mode

SEKIL 4 Lokal I/0 fonksiyon yapi semasi

DQOO load
1
poo7 _joad

DG08 load

pots _joad

DC24V

EC300 serisi Urlinler, projenin uygulanmasini ve kullanim surecini basitlestirmek igin birbirine
sorunsuz bir sekilde baglanabilen eksiksiz tirin modelleri ve serileri saglar.

3.1 Besleme, CPU ve I/0 genisleme modulu baglantis

EC302-CPU4210G1608D urtini EC300 serisi diger Urlinlere sorunsuz bir sekilde
baglanabilmekte olup CPU, gui¢ kaynagi ve moduller dahili baglanti gegme aparatlariyla birbirine
baglanmaktadir.

EC302-CPU4210G1608D st katman ile haberlesme igin data erisim araylzi saglamak
amaciyla OPC UA Server, MQTT Client, Modbus TCP Client fonksiyonlarini saglar.

® PC, HMI, vb. ile ethernet kablosu Gzerinden noktadan noktaya baglanti.

®  Cok noktall baglanti gerceklestirebilmek amaciyla ethernet kablosu ile veya hub ve

switch'e baglantisi yapildiktan sonra PC, HMI ve diger network cihazlarina baglanabilir.

SEKIL 7 Switch iizerinden diger cihazlara baglantisi
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WE T % = t5mE A% LicOS_MRTU m@ EC300_LCIO_DIO16 B LicOS_MTCP N LicoS_CANbus il LicOS_CANopen @ ccan_a12s
= EC300-16D1 -1 -
5l — l | iz HEREE.. PR - BE -
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i s :
5] PLc_PrG (RG) o 1 i ® O
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B LcOS_MTCP (ModbusTCP Deuce) s Part i
B LcOS_MRTU (ModbusRTU Device) . . ) 2 03344050
M Lcos o fuoTr Local 1O, Right click ‘update device’ EHD:
K@ EC300_LCI0_DIO16 (EC300 LCIO DI160QS) ¥R choose 'EC300 LCIO DI 6DQ8’ 17F ot
" bol Rights 4102
G LicOs_CANbUS (CANBUS) Ll R . B .,
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Sekil 8 Programlama Arayiizii

2) LicOS_STDIOBus (LicOS STDIOBus)'a sag tiklayin ve agilan menliden
"Add Device" secenegini secin. "Add Device" araytzu agilir ve I/O modiilleri Yerel
Arkaplan Veriyolu’ndan eklenebilir.

£ RS = =74 "
I0 GL100 AT4 EFEERERIERLAT 1001 4RIBENERNAER
I0 GL100 AT EFREERERINERLAT 1001 AREASHAER
I0 GL100 AlBI EHREERERIERLAT 1001 SRBASHAER
I0 GL100 AQ4 ERREERERIGERLAT 1001 4RIEENEHNLER
I0 GL100 AQ4U EREERERIGERAT 1001 4REAERIIAER
I0 GL100 D116 SRR REERAT 1001 15EEHFER RN
I0 GL100DI32 EREEREREERAT 1001 2EEHFEH RN
I0 GL100 DIO1S EHERRERNERAT 1001 SREHFEHL SEEHTERY
I0 GL100 DIO32 EEERRERERAT L0011 SEBHFERL, sREHFE
I0Gl1000Q1sD EEAREERHERNERALT 1001 1GEEHFE (R RibER
I0GlwoDQleR  EEAREREERNERALT 1001 16EBEHFE (HEAZE Hitd
I0Glw00DQles EEAEERERNERALT 1001 6EBEHFE (FE) Rib#Ek
I0GLwoDQ3n  ERRERERNERLT 001 ZRBHFE (RE) Rl
I0GLwoDQ3ses  ERRERERNERLT 001 ZREBHFEE CRED HitiE
I0 GL100DQBR EHEERERIGERLAT 1001 RIBHASENDER
I0 GL100RTD4 EREERERIGERAT 1001 4RIEINEBENERELR
I0 GL10ORTDE EREERERIGERAT 1001 SEIBNEBENRIELR
I0 GL100TC4 EREERERISERAT 1001 4REHNEENRER v
£ >

SEKIL 9 Aygit Ekleme Penceresi

3) "GL100_DI32" ve "GL100_DQ32S" programlama araytziinin sol tarafindan
eklenir. "GL100_DI32 (GL100_DI32)" 6gesine cift tiklayiniz Sekil 10’'te gosterildigi
gibi "DI32 1/0 Mapping" arayliziinde "Dlvalue" esleme degiskenini doldurunuz
(degisken otomatik olarak olugturulur). Bu sirada “Dlvalue” degigkeni
GL100-DI32’nun I/O’suna eslenir. GL100-DI32 igin 1/O giris degeri daha sonra
"Dlvalue" degiskeninin degerine erigilerek elde edilebilir.



DrisyORET =i % STAE - b i RE WE I8 &% mE BL IE S0 #EH  Automation Server

B@E & = 4B @ X # M G- [T | Application [Device 2:PLCBE - 5 OF , m % > W=
o == e BB e 7 BT ER
o + %.’ Dlvalue & DI16 %IW0 WORD EE - 1% A# Drive5 A# Drives W EC400_FtherCAT 10 GL100_DI32_1 10 GL100_DI32 2 Device_2 X
He Sew | | ez S |FE - BE
Double click,Fill in mapping variables ::2::2:}??;:;21:% |;;
= W |Device_2 [ (UcOSMC-A1FD) .
: = B rciEE FRSITR
SEKIL 10 I/O Egleme + €3 Application [iZH7] .
# 45 "3 SoftMotion General Axis Pool it s { ] S
" " I . H n " B# LicOS_MTCP (ModbusTCR Device) = =
GL100_DQ32S (GL100_DQ32S)" eslesen degiskeni benzer sekilde "DQvalue o e % e o
olarak yapllandlrln 1z. ':g ;‘;jsﬂi;" ES;]SLUCE‘;UB) DL;‘xﬁ }L’;ﬁﬁ‘i?‘ ?i?nﬁ-kﬁuszzna-r'
" "o n W 4o C - N I — -
4) "Dlvalue" ve "DQvalue" iki degiskenin iginde kullanildidi "Application"in ##8 105_STOLOR: (LS STDICR.T) * o fsil
i o I0 GL100_DI32 (GL100 DI32) ﬁ):'%ﬂgﬂ
"PLC_PRG" kismina kodu yazin. Kodun fonksiyonu GL100-DI32 moduliinden 10 GLico oI (100 B1sn) o :
— 10 6L100_DI32_2 (6L100D132) hlTHRAR
1 i - 1 Qi i i o i 10 GL100_DI32_3{(GL100DI32)
toplanan verilerin GL100-DQ32S'in ¢ikis verisi ile esit olup olmadigini tespit o B— :
etmektir. (Donanimda GL100-DQ32S'un 0 ve 9 ¢ikis terminalleri, GL100-DI32'nin 0 " o oo o o st | g kL.
.. . . o iy - . I
ve 9 giris terminallerine baglanir). B ECH00 PV 1 (004 ERRR oy
WE
— R
L PROGRAM PLC_PRG
B z VAR
3 equalvar:BOOL;
4 END VAR

SEKIL 14 Galisma Arayiizii

4) Program calistirildiktan sonra, degiskenler degisken goruntiileme arayuiziinde

4 Dovalus.l gOrunecektir.
DQvalue. 9:=TRU
: ! =i per M2
B Dlvalus = Dovalus THEN ' em TR P P e —
| B equalvar:= E: o i
=] 5 ELSE || = % Divalue ® DII6  %IWO WoRD | 513
L 10 equalvar:=FALSE; Bith SlIX0,0 BOOL
11 END Ig' H Bit1 %IND. 1 BOOL
- Bit2 SRIND. 2 BOOL
Eit3 %I%0.3 BOOL
SEKIL 11 Programlama ||| Bit4 SRIND. 4 BOOL
S BitS FIND.5 BOOL
5.3 Program derleme, calistirma ve hata ayiklama W5 (%06 R
BT %MD, 7 BOOL
1) "MainTask" gérevinin altina "PLC_PRG" eklenir, "MainTask" gérevinin galisma déngiisii ‘H :: :‘::3 :Sz
ornek olarak 40 ms olarak yapilandirilir, program derlenir, hata mesajlari igin "Message ||| gt | ooz s00L
Window" penceresini kontrol ediniz. | Bl |13 |BOOL
] SifRE —EESEE: ERNRET
Q EC300-16DI8DQ-1.project” - Smart Control V4.0
Xt RE WA I8 ®F |2 Bl IR 0 EE Automation Server ﬂ?@ =E|IE%EE§ '-n@ %ﬁlﬁﬁ%
BEE & R LY B2 |- (" |8 | Application [Device: PLC 58] - ©F o |HE|=
<
wE - # x| #5mE  [ae Lcos MRU 4@ EC300_LCI0_DIO16 A% LicOS_MTCP N LicOS_CANbus €A LicOS_CANopen ([ ccan_a12
=3 ECI00-160180Q-1 ~|| BmE .
= Device (UOSMCAF2) SEKIL 15 Degigken Goériintiileme Arayiizii 1
= Bl rciBg kB0 y [0 | amE: [ EcTess <
= Application sem
v s ELd FEe || (| =i TiE BFsa
PFLC_FRG (FRG) . I— _— | .
- sp il T e EE s ES)
e . .
& PLC_PRG BHiElENt#200ms): =/ " DQvalue @ DQ1E FQWO WORD 513
T rersstentiars i - i Bitd %QXD,0 BOOL
B LicOS_MTCP (ModbusTCP Device) L3 "
M Licos_MRTU (ModbusRTU Device) P Bit1 %%QX0, 1 BOOL
HE ueom g 5 ) o B O SRR (4 FROAR | @ LB 8 b |5 3TPOU "® Bit2 %QH0.2 BOOL
H@ EC300_LCIO_DIO16 (EC300 LCIO DI16DQE) "
+ i LicOS_HSIOBus (LicOS STDIOBuS) POU 32 L Bit3 BOX0.3 BOOL
# (N LicOS_CANbus (CANbus) &) pLc_rre LA Eitd %OX0.4 BOOL
‘3 SoftMotion General Axis Pool =
] Bit5 2%QX0.5 BOOL
| " Bita ROND.6 BOOL
" Bit7 %OND. 7 BOOL
SEKIL 12 Gérev Galisma Déngiisii Yapilandirma Arayiizii " 58 QLo 00
| o Bit QK11 500U
. o - L -9 Bit10 X1.2 B00L
2) EC300 kontrol cihazinda oturum agin ve baglanin (belirli adimlar i¢in Codesys V3.5 " ot :2“3 w00
SP16 programlama yazilimi kullanim kilavuzuna bakiniz) ve uygulamay: yukleyin. P mn  wovia oo
o 48 45 B2 tm- (3" | | Application [Device: PLC B D-’é n W= ! ST _aEsTE: Emvnmn
t ‘y -tmumE » RS
W Device x Click to log'in, It will prompt whether to download applications or i
- AR | [E - @ - overwrite existing applications on the device < i
to prevent m\soperatlon .
{71 SEKIL 16 Degisken Goriintiileme Arayiizii 2
HINSITE
2 . ® . ° CODESYS® CODESYS GmbH'in tescilli ticari markasidir.
o Fedx
[Gateway-1} ~ 192.168.13.232 ($i:K)
PLCIEE IP-Address: Tims:
e T TTeTTeTR0(192.168.13.232)
PLCES
i [-'6 B BRI AplcatonTE 4 RPLC HAMPIE TR EA TEREEE, 0%
X ) WARRRERER: Cioy o detailed information, system will list relevant
iR BEETHRIFRD RETELRE. o .
information about existing and new applications
Symbol Rights IWJ = FHES(0D
HERE / 4102
- Click Yes to download the application B AR
W Kunming Unionscience Technolagy Co.,Ltd
5] BiTMmE:
3.5.16.0
SEKIL 13 Baglanma Arayiizii 0 ; ; oo . i
% RASCH Fabrika Aygitlar Sistem Teknolojisi A.S."nin tescilli markasidir
3) Yukleme basaril olduktan sonra uygulama programini galistirmak igin Sekil 14'deki ITHALATCI:
"program running" Start butonuna basiniz. Cihaz (sub-device) normal ise, cihazin FABRIKA AYGITLARI SIST.TEKN.BILG. YAZL.VE ELEKT.PAZ.ITH.IHR. A.S
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