% RASCH
MC600-CPU3310G1616D Modilu Kullanici Kilavuzu

RASCH MC600 serisi motion kontrolorii satin aldiginiz ve kullandiginiz igin tesekkdr ederiz.
MC600-CPU3310G1616D modiill, IEC61131-3 programlama &zelliklerine uygun olup
PLCopen standardinin alti programlama dilini destekler. USB, RS485, Ethernet, CAN ve diger
yaygin endustriyel kontrol arayiizleri dahili olarak entegre edilmistir. Kendi Gizerinde 16 kanalli
giris ve 16 kanalli ¢ikisi destekleyen 1/O'lar mevcut olup GL100 serisine genisletme I/O olarak

uyum saglar. MC600-CPU3310G1616D modili EtherCAT, Ethernet/IP, Profinet, CANopen,
Modbus TCP, Modbus RTU ve diger endistriyel field bus'lari destekler ve field bus Gzerinden
daha fazla I/QO'lara ulagilabilir. Cam, Gear, CNC, SCARA, ROBOT motion kontrol bilesenleri
desteklenir ve eksen grubu EtherCAT bus ile kontrol edilebilir.

Bu kilavuz temel olarak trunin teknik 6zelliklerini, parametrelerini ve kullanimini
aciklamaktadir. Liitfen Griinii kullanmadan énce bu kilavuzu dikkatlice okuyunuz. Ur{iniin daha
glvenli kullanilabilmesi igin kilavuzun son versiyonunu www.fasttr.com internet sitesinden
indirebilir sorulariniz i¢in teknik servisimizi arayabilirsiniz.

1. Guvenlik Uyarilari

Glvenlik 6nlemleri iki seviyeye ayriimistir: "Uyari (Warning)" ve "Dikkat (Attention)".
Guvenligi saglamak igin lutfen direktifleri dogru sekilde uygulayiniz.

warnincBunun yapilmamasi 6lim veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilir.

arrenmioniglem yanligsa, orta dereceli yaralanmaya veya hafif yaralanmaya ve ekipmanin
hasar gérmesine neden olabilir.

Lutfen glvenlik 6nlemlerine titizlikle uyunuz. "Dikkat" seviyesindeki hususlar bile ciddi
sonuglara yol acabilir ve iki seviyeli dikkat islemlerine kesinlikle uyulmali ve uygulanmalidir. Aksi
takdirde 6lim veya ciddi yaralanmalarla sonuglanabilir, triin ve mekanik sisteme zarar verilebilir.

Kontrol sistemi tasarlanirken

€ Harici glic kaynagi veya programlanabilir kontrol cihazi arizalandiginda kontrol
sisteminin hala glivenli bir sekilde galisabilmesini saglamak icin litfen bir giivenlik
devresi tasarladiginizdan emin olun;

€ Nominal yuk akimi asildi§inda veya ylk uzun sire kisa devre yaptiginda moddil
duman gikarabilir veya alev alabilir. Olasi bu gibi durumlar igin sigorta veya devre
kesici gibi glivenlik cihazlar kullaniimahdir.

WARNING

Uriinle birlikte verilen sonlandirma kapag), elektrik verildiginde ve kablolama isi
bittikten sonra urun ¢alistinldiginda takili olmalidir. Sonlardirma kapag takili
degilse elektrik carpmasina, genisleme modiillerinin calismamasina sebep
olabilir;

Kablolar klemens lizerine takildiktan sonra kablolar arasindaki izolasyon
mesafesinin azalmamasi igin kablo terminalleri iyi yalitiimalidir. Aksi takdirde
elektrik carpmasina veya ekipmanin hasar gérmesine sebep olabilir;

€ Programlanabilir kontrol6riin harici devresinde makinenin hasar gérmesini
onlemek i¢in acil stop devresini, koruma devresini, ileri ve geri ¢alisma igin
kilitleme devresini ayarladiginizdan ve ust limit ve alt limit kilitteme anahtarini
konumlandirdiginizdan emin olun;

€ Ekipmanin giivenli galismasi igin lUtfen biylk kazalarla ilgili ¢ikis sinyalleri igin
harici koruma devresini ve givenlik mekanizmasini tasarlayin;

€ Programlanabilir kontrolér CPU'su, kendi sistem anormalligini tespit ettikten sonra
tim cikiglari kapatabilir; Kontrolériin bazi devreleri arizalandiginda cikisi
kontrolden ¢ikabilir. Normal ¢calismayi saglamak i¢in uygun bir harici kontrol
devresi tasarlamak gerekir;

€ Programlanabilir kontroldriin rélesi, transistori ve diger ¢ikis birimleri hasar
goérduginde cikisin ON veya OFF olmasi kontrol edilemez;

€ Programlanabilir kontrolér, asiri gerilim seviyesi Il olan i¢c mekan elektrik
ortaminda kullanilmak tzere tasarlanmistir. EKipmanin zarar gérmesini 6nlemek
amaciyla, gug giris ucuna veya sinyal giris ucuna, kontrol ¢ikis ucuna ve
programlanabilir kontrol6riin diger bagdlanti noktalarina yildirim agiri voltajinin
uygulanmamasini saglamak igin giic kaynagi sistemi, yildinmdan korunma
cihazlariyla koruma saglanmahdir.

ATTENTION

Kurulum yapilirken

€ Bu Uriinin kurulumu yalnizca elektrikli ekipmanlarla ilgili egitim almis ve yeterli
elektrik bilgisine sahip profesyonel bakim personeli tarafindan yapiimahdir;

€ Modilliin sokilip takiimasi sirasinda, islem 6ncesinde sistemin kullandigi harici
glic kaynaginin tamamen kesilmesi gerekmektedir. Glg kaynaginin baglantisi
tamamen kesilmezse elektrik carpmasina, modulun arizalanmasina veya yanlis
galismasina sebep olabilir;

€ Programlanabilir kontrolérl toz, yag dumani, iletken toz, asindirici gaz ve yanici
gaz bulunan yerler ile ylksek sicakhga, yogusmaya, rizgara ve yagmura maruz
kalan ve titresim ve darbenin oldugu yerlerde kullanmayiniz. Elektrik soku, yangin
ve yanlis kullanim da Griintin hasar gérmesine ve bozulmasina sebep olabilir;

€ Programlanabilir kontrolor agik tip bir ekipman olup kurulumu kilidi olan bir kontrol
panosu igine yapilmalidir (kontrol panosu IP korumasi > I1P20). Kontrol panosu
yalnizca elektrikli ekipmanlarla ilgili egitim almis ve yeterli elektrik bilgisine sahip
operatorler tarafindan agilabilmelidir.

WARNING

ATTENTION

WARNING

Kablolama sirasinda yangina, arizaya ve yanlis ¢calismaya sebep olabilecek
metal tozlarinin ve kablo pargaciklarnin kontrol Ginitesinin havalandirma deligine
dismesinden kaginin;

Ekipmanin harici kablolarinin teknik 6zellikleri ve kurulum yéntemi, yerel glic
dagitim diizenlemelerinin gerekliliklerini karsilamalidir;

Ekipmanin ve operatdrlerin givenligini saglamak icin uygun kesitli kablolar ile
guvenilir bir sekilde topraklama yapilmaldir;

Kablo baglantisi, baglanan araylzin tipine gére dogru sekilde yapilmalidir. Yanlis

arayuz baglantisi veya kablolama moduiliin ve harici ekipmanin arizalanmasina
sebep acabilir;

Terminal blogundaki civatalar belirtilen tork oraninda sikilmalidir. Sikilmamis
terminal civatalari kisa devreye, yangina veya arizaya sebep olabilir. Civata ¢ok
sikilirsa da module zarar verebilir, bu durum dismeye, kisa devreye, yangina
veya yanlis galismaya sebep olabilir;

Konnektorler ve harici alet kullanilarak yapilan baglantilar igin, Ureticinin belirttigi
aletle bastirarak takin, kivirin veya uygun sekilde lehimleyin. Baglanti iyi degilse
kisa devreye, yangina veya arizaya sebep olabilir;

Kontrol hattini ve iletisim kablosunu ana devre veya gulg¢ hatti vb. ile birlestirmeyin

ve kablolama mesafesi 100 mm'den fazla olmahdir, aksi takdirde gurulti yanhis

calismaya neden olabilir;
Ciddi parazit iceren uygulamalarda, sistemin parazit dnleme 6zelligini artirmak

amaciyla yuksek frekansli sinyallerin giris veya ¢ikis kablolari igin lutfen ekranl
kablolar kullanin;
Calisma ve Bakim Yapilirken

Uriinlerin isletme ve bakimini yalnizca elektrikli ekipmanlarla ilgili egitim almis ve
yeterli elektrik bilgisine sahip profesyonel bakim personeli gergeklestirebilir;
Uriinde enerji varken terminallerine dokunmayin, aksi takdirde elektrik
carpmasina veya yanls calismaya neden olabilir;

Modilu temizlerken veya terminal bloklarindaki civatalari, konnektdr montaj
civatalarini yeniden sikarken, sistem tarafindan kullanilan harici gii¢ kaynaginin

baglantisi tamamen kesilmelidir. Aksi takdirde elektrik carpmasina sebep olabilir;

Modiilleri sdkerken, haberlesme kablolarini takarken veya ¢ikartirken, éncelikle
sistem tarafindan kullanilan tim harici glic kaynaklarinin baglantisi kesilmelidir.
Baglantinin tamamen kesilmemesi elektrik carpmasina veya hatali galismaya
sebep olabilir.

ATTENTION

ATTENTION

Online degisiklik, ¢ikis zorlama, RUN, STOP...vb iglemlere baglamadan 6nce
kullanici manueli okunmali ve glvenligin saglandigi tamamen dogrulanmalidir.

Geri Déniisiimde

€ Pili endistriyel atik olarak tGriiniin kuruldugu bélgenin yerel kanunlarina uygun

sekilde geri donusimunul gergeklestiriniz.

2. Uriin Bilgisi

2.1 Model

Siniflandirma

Kullanilan model

Motion kontrol tip CPU
modulu

MC600-CPU3310G1616D MC600 Serisi

2.2 Ozellik parametreleri

Ozellik ad Ozellik agiklamasi

islemcinin ana frekansi

2 cekirdek * 1.2GHz

Aygit
Hafiza

Alani

Programda kullanilan 128MB

Data igin 128MB + 2MB gl¢ kesintisinde tutma

Arttirilabilir hafiza 32G, SD kart takilabilir

Depolama modu

Nand Flash kalici depolama, pil gerektimez

Programlama modu

IEC61131-3 Programlama Dili (LD, FBD, IL, ST, SFC, CFC)

Program caligtirma modu

Derle ve caligtir

Komut isleme hizi

4 ns/Temel komut

€ Kurulum sirasinda metal tozlarinin ve kablo pargaciklarinin kontrol Gnitesinin
havalandirma deligine diismesinden kaginin, aksi takdirde yangina, arizaya ve
yanlis calismaya neden olabilir;

€ Kurulumdan sonra havalandirma yiizeyinde, 1si dagiliminin bozulmasina,
yangina, arizaya ve yanlis galismaya sebep olabilecek yabanci madde
olmadigindan emin olunuz;

€ Kurulum sirasinda ilgili konnektorler siki bir sekilde baglanmali ve modul baglanti
kancalari sikica kilittenmelidir. Modiil diizgiin takilmadigi takdirde bozulmaya,

ATTENTION

arizaya veya dismesine sebep olabilir.
Baglanti yapilirken

€ Bu lrinin baglantilan yalnizca elektrikli ekipmanlar konusunda egitim almis ve
elektrik bilgisine sahip profesyonel bakim personelleri tarafindan yapilmahdir;

€ Kablolama islemine baglamadan 6nce sistem tarafindan kullanilan tim harici gii¢
kaynaklarinin baglantisi kesilmelidir. Baglantinin tamamen kesilmemesi elektrik
carpmasina, ekipmanin arizalanmasina veya yanlis ¢alismasina sebep olabilir;

WARNING

Maximum Dijital kanal 65536
kapasite Analog kanal 16384
Seri Port RS485 3-kanal, 9 pinli D tip konnektor (disi tip), serbest port protokol,
Modbus RTU/ASCII master/slave protokol destekler
CAN CANopen protokolu destekleyen 1-kanal, 9 pinli D tipi konnektor
Network EtherCAT Ethernet gergeklestirmek icin ve konfiglrasyona goére
Haberlesme | arabirim Ethe.rnet/IP EtherCAT, Ethernet/IP, Profinet ve Modbus TCP olarak
Profinet yapilandirilabilen 2 adet bagimsiz 1-kanalli 10M/100Mbps
Arabirimi ve Modbus TCP | uyarlanabilir Ethernet aray(izli ve 2-portlu 10/100Mbps switch.
Lokal I/0 Kanal Sayisi 16-kanal PNP/NPN girig
ON akimi 25mA
Girig Empedans 7.2kQ
ON durumu >18V
OFF durumu | <5V

Ozellik adi Ozellik agiklamasi
Kanal Sayisi 16-kanal NPN c¢ikis

Max ylk akim 0.5A/kanal, 5A/tim kanallar
Cikis Voltaj gikis 15-30V
ON cevap <0.5ms
OFF cevap <0.5ms
Desteklenen Servisler CoE (PDO, SDO)
Calisma Saykili (ms) Eksen Sayisi (Adet)
Eksen (gercek eksen ve sanal 1 4
eksen dahil) 2 8
4 16

. Servo DC-distributed clock kullanir,
Senkronizasyon modu
1/O giris ve ¢ikis senkronizasyon kullanir

EtherCAT

Fiziksel katman 100BASE-TX
parametre

Hiz 100Mbit/s (100BASE-TX)

Duplex modu Full duplex

Slave istasyon sayisi 127’ye kadar

EtherCAT frame uzunlugu 44 byte'tan 1498 byte’a

Proses data Tek bir ethercat frame maksimum boyutu 1486 byte

lletim mesafesi 2 nod arasi 100M’den daha az
Kontrol . . . . . . ) ) )

PTP kontrol sistemi, elektronik kam (ugan makas, déner kesim, takip eden kesim, takip, senkronizasyon),
Fonksiyonu elektronik digli, dogrusal/yay/3 eksen spiral enterpolasyon, CNC (G kodu destegi), robot (Delta, SCARA,
Destegi Portal) , Tripod, portal, Bipod ve 4 eksenli paletleme, 6 eksenli serbest eklem robotu), vb. Softmotion

Parametre yapilandirma Ag bilgisi yapilandirmasi Web arayliziinden gerceklestirilebilir

Besleme voltaji 24VDC (-15%~20%)

Akim tiiketimi 260mA@24VDC

Tablo 1 MC600-CPU3310G1616D Ozellikleri

2.3 Arayiiz ve Gosterge

[1] USB arabirim

[2] LED Durum Gosterge
[3] RUN/STOP switch
[4] Coklu fonksiyon tusu

[{e]

-
o

(1]
©C)
. oo [5] SD kart slo.t_ _
E 010 [6] RJ45 arabirim (1.kanal ve switch)
g% [7] RJ45 arabirim (1.kanal ve switch)
L8] — [8] RJ45 arabirim (2.kanal)
[9] LED indikator
IE o [10] DB9-RS485, CAN arabirim
8% [11] Dahili I/O terminal blogu
IE e [12] ilave modiil bus arabirimi
13 e e
N e [13] Batarya bélimii
1] —

Sekil 1 MC600-CPU3310G1616D Modulii Arayiiz Semasi

Hl
(N5

[1] Besleme Arayiizii

[ ] RUN/STOP anahtan

Uygulama Run/Stop: Calisma ortami (Runtime)'i anahtar aracilidi ile galistirin (RUN) veya
durdurun (STOP). 10 noktalarinin sahada normal olup olmadigini bagimsiz olarak
degerlendirmek icin kullaniglidir.

Uygulama programini temizleme: Enerji yokken STOP konumuna gegin, ardindan enerji verin,
led gostergenin "T1" géstermesini bekleyin ve ardindan 5sn igcinde RUN konumuna gegin. Led
gostergenin "T2" gostermesini bekleyin, daha sonra 5sn iginde STOP'a gevirin, led gostergenin
"Q1" gbstermesini bekleyin, ardindan 5sn iginde tekrar RUN'a gevirin, led gostergenin "Q2"
gOstermesini bekleyin ve ardindan led gosterge "00"1 gdsterir, yani uygulama programini siler.
Uygulama programinda CPU'nun diizgiin galismamasina (yeniden baslatma ise yaramaz) ve
diger senaryolara neden olan sonsuz bir déngu var olabilir.

u MFK anahtari

Fabrika ayarlarini geri yukleme (IP reset, uygulama programi, kullanici yapilandirmasi vb. silme)
Coklu fonksiyon digmesine bastiginizda led gésterge hemen "T1" gosterecektir. Led
gosterge "T2" gosterene kadar diigmeye (10 saniyenin Gzerinde) basmaya devam edin. Bu
esnada butondan elinizi ¢ekin ve led gdsterge onay durumunda oldugunu belirtmek icin "P1"
gosterecektir. Tusa 10 saniye iginde tekrar basin ve led gosterge, fabrika ayarlarini geri yiikleme
islemine girdigini belirtmek icin "P2" gdsterir (fabrika ayarlarini geri yikledikten sonra, network
bilgileri baslangigtaki network bilgileri olacak ve sistem otomatik olarak yeniden baslatilacaktir).

B CN1, CN2, CN3 fonksiyon agiklamasi

Varsayilan ag bilgisi: CN1, CN2: IP 192.168.20.80, subnetmask 255.255.255.0, ag gegidi
192.168.20.254, CN3: IP 191.168.21.80, Subnetmask 255.255.255.0, Ag Gegcidi 192.168.21.254.
Konfigurasyona bagli olarak EtherCAT, Ethernet/IP , Profinet, Modbus TCP gibi fieldbus'lar
destekler ve uzak I/O'yu genigletmek igin kullanilir. Ayrica diger endustriyel kontrolorleri veya
endUstriyel konfiglirasyon sistemlerini baglamak igin kullanilir. Terminal pinleri agiklamasi igin
Tablo 3'e bakiniz.

Pin Adi Aciklama Pin No Pin Adi Aciklama
1 TD+ Data génderme + 4ve5 - -
2 TD- Data génderme - 6 RD- Data alma -
3 RD+ Data alma + 7ve8 - -

Tablo 3 CN1, CN2 ve CN3 Terminallerinin Pin Agiklamasi

B CN4 (RS485, CAN) portu agiklamasi
CN4, standart DB9 disi konnektor kullanir ve 1 kanal CAN araylziini ve 3 kanal RS485
arabirimini destekler. Pin arayiiz agiklamasi igin Tablo 4'e bakiniz.

Terminal Adi ilgili donanim portu

CANO-H. CANO-L CANDO (pini,2)

CANO-H

t—RS485-B1
— RS485-A1

CANO-L
RS485-B3
RS485-A3

RS485-A3. RS485-B3 Seri port 3 (pin4,3)

p— RS485-B2
—RS485-A2

GND

RS485-A1. RS485-B1 Seri port 1 (pin7,6)

RS485-A2. RS485-B2 Seri port 2 (pin9,8)

Tablo 4 Arabirim Kargilagtirma Tablosu

B LED Indikator Fonksiyon Agiklamasi

Indikator Anlami

Fonksiyon

Sekil 2 MC600-CPU3310G1616D Modulii Arayiiz Semasi 2 PWR Besleme géstergesi Strekli on Besleme normal
Off Besleme yok
Arabirim adi Fonksiyonel aciklamasi o | StreKli on Proaram normal calisvor
USB arabirimi U disk data iceri alma, USB genisleme network kart, USB Wifi RUN -r.ogram 9_3 'sma g calsly
modulii, vb. gostergesi Off Program galismasi durduruldu
& ilqisi a6 i ’ Sirekli on Hata
LED durum gosterge Calisma durumu ve hata bilgisi gésterir (Tablo 6’ya bakiniz) ERR Hata gdstergesi
RUN/STOP anahtari Dip switch Off Normal
Coklu-fonksiyon tusg MFK tus 0...15 Ustgrup 0... 151D | Siirekli on Kanalda giris/cikis var
SD kart slotu Firmware glincellemeleri, uygulamalar ve data depolama igin 0 ... 15 Dl giris;
32G’ye kadar arttirilabilir SD kart Altgrup0... 151D
RJ45 konnektor 1 kanal 10M/100Mbps (CN3) uyarlanabilir Ethernet arabirimi, 0... 15 DO ¢ikig Off Kanalda girig/¢ikis yok
(CN1. CN2. CN3) 2-port 10/100Mbps (CN1, CN2) switch

DB9-RS485. CAN RS485 araylz x3, Modbus RTU/ASCII protokol destekler;

(CN4) CAN arayuz x1, CANopen protokol destekler
Dahili /0 terminal blogu | Lokal I/O giris/¢cikis baglantisi (Detayl terminal tanimlari icin Tablo
7’ye bakiniz)
Arkaplan veriyolu 16 modiil I/O genislemeye kadar destekler.
arabirimi
Pil kutusu RTC (gercek zaman) saatine glic saglamak icin kablolu

CR1220 digme pili (XH-2P konnektorl) ile uyarlanir
Cift 24VDC gui¢ girigi
Tablo 2 MC600-CPU3310G1616D"nin arayiiz tanimi

Besleme araylizi

Tablo 5 LED Indikator Agiklamalari



B LED durum géstergesi agiklamasi

Led Durum Anlami Onlemler
Lokal rack hata tipini sonraki hata kodlarina
o Lokal rack hatasi bakarak bulabilirsiniz. Spesifik hata igin, hata
(I

rack'inin led ekranindaki bilgileri ayrica kontrol
edin.

oldugunu gosterir

Rack'in donanim kablolarinin normal olup
olmadigini ve rack ile ilgili konfiglirasyonunun
dogru olup olmadigini kontrol ediniz. Spesifik
hata icin, hata rack'inin led ekranindaki bilgileri
ayrica kontrol edin.

Rack baslatma hatasi

D

Rack'in normal olarak galisip ¢alismadigini

‘ 8 E Rack dabhili hata kontrol ediniz. Spesifik hata igin, hata rack'inin
led ekranindaki bilgileri ayrica kontrol edin.
' Rack'taki rack ve modul yapilandirmasinin
‘E 3 Konfigurasyon

arka plan yapilandirmasiyla tutarli olup

uyumsuzlugu
y 9 olmadigdini kontrol ediniz.

Rack’in normal ¢alisip calismadigini, modul
baglantisinin normal olup olmadigini ve
modulin hasar gorup gérmedigini kontrol edin.

Modil parametrelerini
a4
ayarlama hatasi

Donanim Rack'in normal ¢alisip galismadigini ve
E S konfigurasyonu modiiliin hasar gortip gérmedigini kontrol

alinirken hata olustu ediniz.

Modill gikis verilerini RaCk"'Il;l normal g?h?lp gfgl@mﬁvd.lg'ml ve
EE E; modulin hasar gortip gérmedigini kontrol

glincelleme hatasi .
ediniz.

Rack'in dizgln ¢alisip calismadigini ve modul

Modil giri ilerini
oddl giris verilerini baglantisinin dogru olup olmadigini kontrol

glincelleme hatasi

o
=)

ediniz.
Rack komut datas| Rack'in normal (;allS[leInl ve )
B B N konfigurasyonunun dogru oldugunu kontrol
gbénderme hatasi .
ediniz
EtherCAT donanimin aga normal sekilde
3 [y EtherCAT master hatasi
baglanip baglanmadigini kontrol ediniz.
Profinet donanimin aga normal sekilde
o | 6 Profinet master hatasi
baglanip baglanmadigini kontrol ediniz
CAN donanimin aga normal sekilde baglanip
G CAN bus hatasi 9 g

baglanmadigini kontrol ediniz

RUN/STOP anahtar konumunun STOP

S 8 durumda olup olmadigini kontrol ediniz. RUN
Uygulama durduruldu | konumunda ise, uygulamanin web
sayfasindan kapanip kapanmadigini kontrol
ediniz.

5 b Uygulama istisnas| Hatalar icin uygulama lojik programinizi kontrol

ediniz

Tablo 6 LED durum gostergesi karsilastirma tablosu

Not.1) LED durum gostergesi tarafindan goriintilenen karakter kodu, hexadecimal hata kodunu
temsil eder.

Not-2) Rack terimi, CPU veya coupler modiili ile ilave genisleme moddlleri arasindaki veriyolunu
ifade eder.

B |okal /O baglanti terminalleri agiklama ve baglantisi

Terminal Fonksiyon Terminal Fonksiyon Not
100 PNP/NPN Giris (INO) 101 PNP/NPN Giris (IN1)
102 PNP/NPN Giris (IN2) 103 PNP/NPN Giris (IN3)
104 PNP/NPN Girig (IN4) 105 PNP/NPN Giris (IN5)
106 |PNP/NPN Giris (IN6) 107 PNP/NPN Giris (IN7)
108 |PNP/NPN Giris (IN8) 109 PNP/NPN Giris (IN9)
110 |PNP/NPN Giris (IN10) 111 PNP/NPN Giris (IN11)
112 PNP/NPN Girig (IN12) 113 PNP/NPN Giris (IN13)
114 PNP/NPN Girig (IN14) 115 PNP/NPN Giris (IN15)

Girig ortak terminal Girig ortak terminal
Co Cco

(GND/24V) (GND/24V)

Q00 NPN Cikis (OUT 0) Qo1 NPN Cikis (OUT 1)
Q02 NPN Cikis (OUT 2) Q03 NPN Cikis (OUT 3)
Q04 INPN Cikis (OUT 4) Q05 NPN Cikis (OUT 5)
Q06 [NPN Cikis (OUT 6) Qo7 NPN Cikis (OUT 7)
Q08 NPN Cikis (OUT 8) Q09 NPN Cikis (OUT 9)
Q10 NPN Cikis (OUT 10) Q11 NPN Cikis (OUT 11)
Q12 NPN Cikis (OUT 12) Q13 NPN Cikis (OUT 13)
Q14 |NPN Cikis (OUT 14) Q15 NPN Cikis (OUT 15)

Cikis ortak terminal Cikis ortak terminal
C1 C1

(GND’ye bagla) (GND'ye bagla)

Tablo 7 Lokal I/O Arayiiz Agiklamasi

paop __load
__~7__DIOO,
t | Optocoupler l DQO7 load
e

iscllation —
| 7 DIO7 — — —
! ] [ lpag 0@
D108 1 Optocoupler — J
_/_>—|:|— isolation, — —_1 :
0 'a)
- t
! Optocoupler :". E . —— M{Df!]—«
isoliation ~
I 1) J .
De2av DC24V
:—"‘:_-—:"":CD ) 24V
E —| I—' E —i—‘ '—i—( — Optocoupler
H : i ' isolation c1 iy
_____________ . 1]
NPN PNP DG24V
input mode input mode

Sekil 3 DI, DO fonksiyon yapi semasi

B Besleme arayiizii agiklamasi

Fonksiyon
GND Girig DC giris ground
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o
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Sekil 5 Giig kaynagi ile CPU ve modiil arasindaki baglanti

3.2 Ray montaj

MC600-CPU3310G1616D, EtherCAT coupler'lar veya Profinet coupler'ler ile uzaktan I/

O genigsletmeye olanak tanir. Bilgi icin GR100-TCS/GR100-PNS manuellerini inceleyiniz.

4.2 RS485 baglanti

RS485 haberlesme arabirimi standart DB9 araytiziiniine adapte edililir, arayliz tanimi

Tablo-4'de gosterilmistir ve baglanti gereksinimlere goére yapilir.

4.3 Ethernet Uzerinden baglantiyi izleme

+24V Giris 24V DC girig

2
3 A Fonksiyonel topraklama

(sistem toprak noktasina baglanir)

GND Girig DC giris ground
+24V Giris 24V DC giris
1
=1
LI LI
(=]
O
=]

Tablo 8 Besleme arayiizii agiklamasi

B Besleme o6zellikleri ve parametre agiklamasi

MC600-CPU3310G1616D, 2 kanalli 24V gli¢ kaynagina ihtiyag duyar (karsilikli izolasyon
onerilir) ve gu¢ kaynagi akiminin 500 mA/kanal’dan buytk olmasi gerekir. Gig kaynagdi olarak
EC400-PS2 gug¢ kaynagi modiill (tavsiye edilen) veya esdeger farkli marka anahtarlamali glig
kaynagi kullaniimahdir.

2.4 Mekanik olgiiler

75mm | | 108mm |
= | « »|
51l J o0 O
I:l ®
£
g
|:| @
) — ©[] O
o — = M|

Sekil 4 MC600-CPU3310G1616D’nin mekanik olgiileri (birim: mm)

3. Modiil baglantisi

®  Modiil grubundaki tim modillerin arkasindaki tim klipsleri disari dogru gekin
(Sekil 6'da gosterildigi gibi). Klipsler "click" sesi gelene kadar ¢cekilmelidir.

Sekil 6 Klips asagi dogru gekme

®  Modulun ust kismindaki sabitleme tirnagini kilavuz DIN rayin ust kismina gelecek
sekilde Sekil 7 A'da gosterilen ydnde asin ve modul grubu tamamen ray'a yerlesene
kadar Sekil 7 B'de gosterilen yonde alt kisimdan bastiriniz.
L2

Sekil 7 Modiilii yerlestirme 1

®  Modulun alt klipsini kilitleyerek DIN rayina sabitleyiniz. Ardindan Sekil 8'de gosterildigi
gibi yerine oturuncaya kadar yukariya dogru bastiriniz. Klips'e parmaklarinizia
ulagsamiyorsaniz, tornavida ve diger aletler kullaniniz.

Sekil 8 Modiilii yerlestirme 2

4. Haberlesme baglantisi

MC600-CPU3310G1616D, Ust seviye haberlesme i¢in data erigim arayiizi saglamak

amaciyla OPC UA Server, MQTT, Modbus TCP ve TCP/IP fonksiyonlarini entegre eder.

® PC, HMI, vb. ile Ethernet kablosu Gzerinden Noktadan Noktaya baglanti
®  Cok noktal baglanti gergeklestirebilmek amaciyla ethernet kablosu ile veya hub ve

switch'e baglantisi yapildiktan sonra PC, HMI ve diger network cihazlarina

baglanabilir.

S

o H

Ethernet switch
= HMI

computer

W2

Sekil 10 MC600-CPU3310G1616D switch lizerinden diger cihazlara baglantisi

Programlama ornegi

MC600-CPU3310G1616D + GL100-DI32 + GL100-DQ32S Programlama Ornegi

5.1 Programlama oncesi hazirlik

®  Yazihm (Software)

1)  Kurulum ortamini karsilayan PC'ye Codesys V3.5 SP16 programlama yazilimini
yukleyin (kurulum adimlari icin Codesys V3.5 SP16 programlama yazilimi
kullanim kilavuzuna bakiniz).

2) Codesys V3.5 SP16 yazilimini baslatin, cihaz paketi (package), cihaz agiklama
dosyalan ve fonksiyon kutliphanesini yukleyin (kurulum adimlari ve yontemleri
icin Codesys V3.5 SP16 programlama yazilimi kullanim kilavuzuna bakiniz)

® Donanim (Hardware)

1) Donanim, gercek uygulama senaryosuna gére MC600 serisi CPU modulinu, gl¢
kaynagdi modulind, haberlesme modulinu, /0 genisleme moddlini ve remote
(uzak) I/0 modilind biribirine baglar ve gerekli besleme gliclini saglar. Bu
programlama 6érneginde, donanim aygitinda bir gii¢ kaynagi moduili (EC400-
PS2), bir CPU moduili (MC600-CPU3310G1616D) ve iki /O genisleme modiil
Unitesi (GL100-DI32, GL100-DQ32S) var. GL100-DQ32S'nin 0 ve 9 ¢ikis
terminalleri sirasiyla GL100-D132'nin O ve 9 giris terminallerine baglanir.

2)  CPU modilinin Ethernet arayliziini ag tizerinden Codesys V3.5 SP16
yaziliminin kurulu oldugu bilgisayara baglayiniz.

5.2 Program yapilandirma igin proje olusturma

4.1 EtherCAT/Ethernet/IP/Profinet/Modbus TCP Bus Baglantisi

MC600 serisi, genis bir run cesitliligi saglayan modelleri ile (MC600-CPU3310G1616D,
MC601-CPU3310G1616D, MC602-CPU3310) modiuiller (gii¢ moddlleri, I/O moddilleri, kupldrler
vb.) proje uygulamasini ve kullanim stirecini kolaylastirmak igin modeller birbirlerine sorunsuz
sekilde baglanabilir.

3.1 CPU ve I/O genisleme

MC600-CPU3310G1616D, 16adet GL100 serisi I/O modiilileri ile lokal olarak genigletebilir;

Ayrica EtherCAT Coupler'lar (GR100-TCS-DIO32D/S-B) veya Profinet Coupler
(GR100-PNS-DI0O32D/S-B) Moddlleri (veya uglincu taraf fieldbus coupler) araciligiyla buyk
o6lcekli I/0 noktadan noktaya kontroll icin 127 uzak 1/O bus noktasina kadar genisletilebilir.

MC600-CPU3310G1616D network araylzl, EtherCAT, Ethernet/IP, Profinet ve Modbus TCP
network haberlesme modlarini destekler. Network arayiiziiniin galisma modu, konfiglirasyon
programlama yazilimi Gzerinden yapilandirilabilir.
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Sekil 9 EtherCAT veya EtherNet Baglanti

1) Programlama yazilimini agmak, Codesys V3.5 SP16'da yeni bir proje olusturmak
ve programlama arayuziine girmek igin Codesys V3.5 SP16 baslangig simgesine
cift tiklayiniz.

T test22 project* - Smart Control V4.0 - [u] X

X RE WE IE &F T #B{ IB S0 =E  Automation Server A 4
S © [ % (FE # (App\ication [Device: PLC iB38] - ©F ) . -

L - nx
= ) test22 -
CPU unit, Add fieldbus and expand 10 based on hardware configuratio
=2 pLC 288
Add User Program Unit
- iisme
8] pLC_PRG
[8] PLc_PrG (PrG)
D s
"3 SoftMotion General Axis Pool
H# LicOS_MTCP (ModbusTCP Device)
M LicOS_MRTU (ModbusRTU Device)
HES LicOS_MQTT (MQTT SUB PUB)
H@ LicOS_LCIO (LicOS Local 10)
+ HM LicOS_STDIOBus ({LicOS STDIOBuUs)

Compile, log in, debug

Configure the execution method and cycle of tasks

/Programs added by default(If not needed, can be deleted)

= ig# [ Pous

ECEEEEG

BEXRE: 00 @0 1EEE v ] REARA: (REAA) Q@ .

Sekil 11 Programlama Arayiizii
2) Dahili I/0O: LicOS_LCIO (LicOS Lokal I0), varsayilan olarak programlama
arayuzunin sol tarafina eklidir. Sekil 12'de gosterildigi gibi, sag tiklayip igerisine
girerek belirli bir /O tlrind yapilandirmaya ihtiyag duyar.



= el EESS x
= [l UcOS_MC_AF2 (LicOS-MC-AZF2)
= B ez E= 0]
=0 Jxtown st
0 suiEs 5
2 Softotion General Axis Pool O ELiREF) O EHREV)
W% LicOS_MTCP (ModbusTCP Device)
e L:0S_WRTU (o s Device) EVHFMFTSR HEE < BHER>
M@ LicOS_MQTT (MQTT SUB PUB)
(8 i oo ) [ | an I
WM LcOS_STDIOBuS o S _
& @ Devee QiosicAs| T 30 @cecaoolcionnedes EEIRHRHERMAERAT 1001 EC300EHRIOR (1601 8D
s @ EC300LCI0 DI24 EEEEHERMERAT 1001 EC300EMHIOR T (2400
- @ Ec300LCI0DI32 SRR ERE R ARRAT 1.0.0.1  EC300Z IO (3201)
i il ' @ Ec300LCIODIO16 SEAEERHERNEIAS 1001 EC300Z IO (8D 8D
b @ ccs00Lci0 EPTEENEREARAR 1001 ECA0EHHIORR(CPUL22
5 @ LicOS Local IO EEIRERERGAERAT 1001 KEFHIORT (EIRIESER
| (8 mcsooLcIo B AR ER AT L0.0.1  MCS0OEHIONT )
@ som100LCIO SRR ERHE R AR AR 1.0.0.1 SDM 1007 R 10885

Sekil 12 Dahili /O

3) Manuel olarak bir ilave 1/0 modli ekleme: LicOS_STDIOBus (LicOS STDIOBus)'a
sag tiklayin ve acilan menuden "Add Device" segenegini segin. "Add Device"
araylzul acilir ve 1/0 modiilleri yerel ilave moddl veriyolundan eklenebilir.
"GL100_DI32" ve "GL100_DQ32S", Sekil 13-1'de oldudu gibi buraya eklenir.

I/O modilillerini otomatik olarak tarama: LicOS_STDIOBus (LicOS STDIOBus) 6gesine
sag tiklayin ve agilan menuden "Scan Device" 6desini segin. "Scan Device"
araylzu aclilir ve taranan ilave I/O modulu, cihaz listesinde gorintilenir.

Sekil 13-2'de gosterildigi gibi listedeki I1/0O modiillerini otomatik olarak yerel ilave
moddl veriyoluna eklemek igin "Copy all devices to the project” digmesine tiklayin.

BE X
=3 testzz 7
=i Device (LicOS-MC-A2F2)
=B rc B8
= 1} Application
0 Ees
|E] PLC_PRG (PRG)
-E Lff FiEE 10600016 EEEGHEROEMRAD 1000 eBSSresEE
= ManTask (EC Tasks) 0000 | EBRANERHERAT 1001 cesssEnian |
&) picpro 1061000016  EPARARERNERAT 1001 sRBHSHE sEEHEER
3 Softiotion General Axis Pool T06L1000032  EEEARERPERLAD 1001 SREHTSEL, 6REHEE
B LicOS_MTCP (ModbusTCP Device) 1061000Q160  EEIEARHERPNEIAT 1001 SRAEHFD (R Hibisn
B LicOS_MRTU (ModbusRTU Device) 10GL1000Q1R  EEARHRHERHERLAT 1001 SRBHFE (HRED) b
M LicOS_MQTT (MQTT SUB PUB) 10 GL100 DQ15S SRESRERBERAT 1001 SEREHFE CEH) Wit
M@ MC600_LCIO (MC500 LCIO) T06L1000Q30  EFIEAREROHAMRAT 1001  DREHFE (R Wbam
((+ WM Licos_STDIOBus (LcOS STDIOBus) ) | T0cL00DQas  EBEEREHARGAEMAD 1001 2REHFE CBE) fdiEs |
TA 1 100 NNKD [S131:) CRE 2 SR L TAY Sy PARS ) 101 i Edkeh SRAAW iNth

Sekil 13-1 Arkapanel Veriyolu

3 SoftMotion General Axis Pool | mins o x
W LicOS_MTCP (ModbusTCP Device)
M LicOS_MRTU (ModbusRTU Device) &
N LcOS_MQTT (MQTT SUB PUB) ARE s
H@ LicOS_LCIO (LicOS Local I0) & WU L100_JT 1 I
X e
o) »
@ =t
1R
O T
BIAE...
WARSE..
EREaE
L1 | RRIRES
3 sEue
RBUSER.. HEuE BFEERBTES =ifl

Sekil 13-2 Arkapanel Veriyolu

4) Uygulamada gergek zamanli gérevler varsa (EtherCAT, Profinet vb.), gbrevi
yurutmek igin tek bir cekirdek secilmesi dnerilir (cekirdek 1 mutlak tavsiye edilir).
Sekil 14'te gosterildigi gibi, Task(gorev) yapilandirmasina NewGroup gorev
grubunu ekleyin. Gorev grubu igin ¢ekirdek 1'i segin ve ardindan EtherCAT goérev
yapilandirma arayiiziinde EtherCAT gorevinin ¢ekirdek 1'de yuritilecegdi
NewGroup gorev grubunu secin.Ve gercek zamanl performansin etkili bir sekilde
garanti edilebililir.

B HFRE x & EtherCAT Task
HHE 5N HEHE RABE B

X BiRE
HEE % AR
= IEC-Tasks 0
& MainTask 2
= NewGroup 1
[ g8 EtherCAT_Task ] 1
3 IEmE & EtherCAT Task x| ¢ MainTask
&
H%B(0.31 1 1 0[{%&5: NewGroup v ]
i)
| @ i@ v|  iEments20ms): 4

Sekil 14 Task (Gorev) Yapilandirmasi

5) Degisken esleme (variable mapping), "GL100_DI32 (GL100 DI32)" 6gesine gift
tiklayiniz, "DI32 I/O Mapping" arayuziinde "Dlvalue" esleme degdiskenini
doldurunuz (degisken otomatik olarak olusturulur). "DQvalue” esleme degiskenini
"GL100_DQ32S (GL100 DQ32S)" 6gesinden ayni sekilde ekleyiniz.

6) "Dlvalue" ve "DQvalue" iki deg@iskenin icinde kullanildidi "Application"in
"PLC_PRG" kismina kodu yazin. Kodun fonksiyonu GL100-DI132 moduliinden
toplanan verilerin GL100-DQ32S’in ¢ikis verisi ile esit olup olmadigini tespit
etmektir. (Sekil 15'de gosterildigi gibi GL100-DQ32S'un 0 ve 9 gikis terminalleri,
GL100-DI32'nin 0 ve 9 giris terminallerine baglanir).

[£] PLC_PRG X

1 PROGRAM PLC_PRG
=) : VAR
equalvar:BOOL;

END_VAR

=] 8 IF DIvalue = DQvalue THEN
5 equalvar := TRUE;
=] 10 ELSE
equalvar := FALSE;
END_IF

Sekil 15 Programlama

5.3 Program derleme, calistirma ve hata ayiklama

1) "MainTask" gérevinin altina "PLC_PRG" eklenir, "MainTask" gérevinin ¢alisma déngusu
ornek olarak 10 ms olarak yapilandirilir, program derlenir, Sekil 16'de gosterildigi gibi
hata mesajlari igin "Message Window" kontrol ediniz.

T test22.project* - Smart Control V4.0 = [a] X
Xt RE WE TR @®F ®mE WX IR S0 #H  Automation Server \
e E & v P L (S Application [Device: PLC B8] ~ O » n N v
B > 8 x| [5] PLCPRG X Compile button v || IR®W v ' X
= testzz - 1 PROGRAM PLC_FRG |
= @ Device (LicOS-MC-A2F2) = e |
- 3 equalvar:BOOL;
e - =i
i ses 2 EFE
5] PLCPRG(PRG)  POU added 0 task
- @ anma i [
= & MainTask (tEC-Jsks) et
—rgj PLC_PRG
2 Softhotion General Axis Pool E] IF DIvalue =DQvalue THEN
M LicOS_MTCP (ModbusTCP Device) " equalvar := TRUE;
M LicOS_MRTU (ModbusRTU Device) ks ELszéq‘leﬂ_ I
M LicOS_MQTT (MQTT SUB PUB) - ommr S
H@ MC600_LCIO (MC600 LCIO) 3
= MM LicOS_STDIOBus (LicOS STDIOBuS) 14
10 GL100_DI32 (GL100 DI32)
I0 GL100_DQ32S (GL100 DQ325)
Checki for error messages in the message window

228 Iy 100 % @g
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BE—ARE Q000 HREs @ REAA: (REER) Q@

Sekil 16 Programlama Arayiizii

2) MC600 kontrol cihazinda oturum agin ve baglanin (belirli adimlar igin Codesys V3.5
SP16 programlama yazilimi kullanim kilavuzuna) ve uygulamayi Sekil 17'de gosterildigi

gibi yikleyin.
Y O i@~ (3" #8 | Application [Device: PLC B$8] Difé N > |HE | =
W Device x Click to Iog;'in. It will prompt whether to download applications or
FRE BERE.. | R% - BE - Overwrite existing applications on the device
to prevent misoperation
A
"/HSIER
i — ® .
[ZES ®
B
~ 192.168.13.232 (%)
PLCIRE IP-Address: TR
- - ) - - o — ¢ U > B (1B & X 7))
PLCIES Smart Control V4.0
FAE oy EEOmEs sppencEdpcATETES BEmmnaEe, 00
ARG SR
iR BHRETHRIR LHTELRE
Symbol Rights [ 2m = =R
558 / 4102
o Click Yes to download the application B EERE:
5 Kunming Unionscience Technolegy Co. Ltd
ER B4
3.5.16.0

Sekil 17 Download (yiikleme) Presediirii
3) Yukleme basaril olduktan sonra uygulama programini ¢alistirmak igin Sekil 18'daki
"program running” Start butonuna basiniz. Sekil 18'in sol tarafinda gésterildigi gibi cihaz

(sub-device) normal ise, cihazin énlinde bir simge olacak, cihaz diizain galigmiyorsa

veya desteklenmiyorsa yandaki gibi simgeler goriinecektir.
BE& o~ b REx AR lé/ - (7' #  Application [Device: PLC B - '-!D- 3 s B W

" T B X W LS EverCAT & EEmE W cewe 5] PLCPRG X

= ) CaMis_ims e =]
W Device GEHET LOSMC-AF2)
- Dl ecEs

+ [ Apphcation [3&f7]

FOINERTOBYTE 1620040100
UoINT 0 Result Code
WORD 3

task

_MRTU (ModsuafTU Devic)
<05 _MQIT (MQTT SUB PLE)
M 500 LCIG (MCE00LCIO)
= MM UcOS_STDICEuS (UcOS STDICEus)
10 GL100_0132 (4100 D132 -
10 GL100_DI32_1 (GLI00DIZ2)
10 GL100_DI32_2 (6L1000132)
10 GL100_0132_3 (6100 0132)
10 @L100_PI32_4 (GL100 DI3Z)
10 L100_132,5 (G100 152)
10 GL100_DI32_6 (GLI00DI32)
10 GL100_DI32_7 (6L1000132)
TO GL100_DI32 8 (61100 0132)
10 @.100_P132_9 (GL100 DI32)
10 GL109_132, 10 (6. 100 0132)
10 GL100_DI32_11 (GL 100 DI32)
I LcOS_EtherCAT (EtverCAT Master SoftMoticr) =

wqwo
"W

Sekil 18 Program galismasinin sematik diagrami
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