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SDE Servo Pulse Baglanti Semalari

Servo slirtictinlin pulse modunda calisabilmesi icin PA01: 0 olmalidir. PA13 parametresinden de pulse
kaynagi hangi tipte pulse gonderiyorsa onu ayarlamamiz gerekir.
PA13: 0 ise forward/reverse

1 ise pulse train + sign (Pulse kaynagi PLC ise)

2 ise A/B phase pulse train (Pulse kaynagi Encoder ise)

Servo motorun tur ve hiz ¢6zlinlrlGgu icin bllten sonundaki hesaplamalara gz atiniz.

1 -5V PNP Baglantisi:

Pulse Kaynagi CN1
Pulse PG | (9)
Dir NG| (5)
—|ep | (®)
NP | (6
V) (6)

Not: Pulse-PG ve Dir-NG 120-200 ohm direncg takilmasi tavsiye edilir.
Not: Pulse kaynagindan servo siiriiciiniin CN1 soketine gelen kablo ekranl kablo olmali ve shield
topraga baglanmasi tavsiye edilir.

2 — 24V PNP Baglantisi:

Pulse Kaynag: T CN1
pulse ———1—[ec | (9)
1.2-2kohm
Dir [ F—|nG| (3)
— |PP | (8)
NP ] (6
V) (6)

Not: Pulse-PG ve Dir-NG arasina direng takilmasi zorunludur.
Not: Pulse kaynagindan servo slriciniin CN1 soketine gelen kablo ekranl kablo olmali ve shield
topraga baglanmasi tavsiye edilir.



3 — 5V NPN Baglantisi:

Pulse Kaynagi

Pulse

Dir
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CN1

PP

(8)

NP

(6)

— | PG

(9)

NG

(+5V)

(5)

Not: Not: Pulse-PG ve Dir-NG 120-200 ohm direncg takilmasi tavsiye edilir.
Not: Pulse kaynagindan servo siiriiciiniin CN1 soketine gelen kablo ekranl kablo olmali ve shield

topraga baglanmasi tavsiye edilir.

4 — 24V NPN Baglantisi:

Pulse Kaynagi

Pulse

CN1

PP

Dir

NP

OPC

(+24V)

(8)
(6)
(7)

Not: Pulse kaynagindan servo siriciniin CN1 soketine gelen kablo ekranl kablo olmali ve shield

topraga baglanmasi tavsiye edilir.
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5 — Line Driver Baglantisi:

Pulse Kaynagi

CN1
Pulse (+) / A (+) PP | (8)
Pulse (-) /A (1) PG| (9)
Dir (+) / A (+) NP | (6)
Dir (/A (1) NG | (5)

Shihlin SDE Servo Devir ve Pals Giris Coziiniirliik Degerlerinin Hesaplanmasi
SDE serisi servo motorun encoder ¢ézinurligi 22 bit'tir. (22%= 4194304)

1 — Bir Tur Pulse Girig Coziiniirliginiin Hesaplanmasi:

_rpm
Hz === * ppr

Ornegin servo motorun 1 turunun ¢éziinirliginiin 10000 pulse olmasini istersek.
PAO06: 4194304 (Sabit sayi)
PAO7: 10000 (1 tur donmesi igin Uretilecek pulse degeri) girilmelidir.

Not: Servo ON konumundayken PAO7 parametresi degistirilemez. Servo OFF konumuna alinip, PAO7 parametresi
degistirilmeldir.

Peki biz bu tur ¢oziinirliginde servoyu maksimum kag devirde dondirebiliriz? Bunun igin asagidaki hesaba g6z
atalim. Hesap PLC tarafindan Uretilebilecek maksimum pulse degeri 10000 Hz oldugu kabul edilerek yapilmistir.

A B
10000 = 2™ _ x 10000
60

Sonug: 60 d/dk

A: PLC'nin dretebilecegi
maksimum pulse hizi. (Hz)

B: Servo'nun 1 tur dénmesi icin
PAO7'ye girilen deger.

Ozet: Servo’nun 1 turu 10000 pulse ayarlandigi durumda PLC’nin maksimum 10 kHz pulse iiretebildigini
distnursek (PLC modeline gore degiskenlik gosterebilir) servo motor 60 d/dk’nin Ustine ¢ikamaz.

2 — Motorun Maksimum Hiza Ulagsmasi Hesabiu:

Ornegin servo motorun 3000 d/dk dénmesini istersek.
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Burada PLC’'mizin maksimum uretebilecegi pulse degerini yine 10000 Hz olarak diistinelim. Biz PLC tarafindan
10000 Hz pals gonderdigimizde servonun 3000 d/dk ile donmesini istersek asagidaki hesaplamayi yapmamiz
gerekir.

PLC'nin Uretebilecegi 'pm

) = X ppr
maksimum pulse hizi 60

Formiilde bilinen sayilari yerine koydugumuzda;
PLC’nin iiretebilecegi maksimum pulse sayisi: 10000 Hz
rpm: 3000 d/dk

(10000 x 60)
ppr =
3000
ppr = 200

Bu durumda;

PA06: 4194304
PAO7: 200 girilmelidir.

Ozet: PLC tarafindan biz 10000 Hz génderdigimizde servo 3000 d/dk’ya ulasir. Peki 1 turumuzun ¢éziinirligi ne
olur? 1 turumuzun ¢ézundrltgide 200 pulse olmus olur. Clnkii PAO7 parametresine girilen deger 1 tur
¢Ozunurligine tekabl eder.

Not-1: Eger pulse kaynagi PLC degil de Encoder olmus olsaydi ¢ikan sonucu (200 pulse) 4 sayisi ile ¢arpip o
sekilde PAO7 parametresine girmemiz gerekecekti. Ayrica encoder baglandigi durumda PA13: 2 olmasi gerekir.

Not-2: Pulse kaynagi PLC ise ¢ikan sonug (200 pulse) direk olarak PAO7 parametresine girilir. PA13: 1 olmasi
gerekir.

Not-3: Pulse kaynagindan servo siirliciniin CN1 soketine gelen kablo ekranli kablo olmali ve shield topraga
baglanmasi tavsiye edilir.



