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SHIHLIN SDC-E EtherCAT Ayarlar

PA06=1 ve PAO7=1 olarak varsayilan birakildiginda, motor 1-tur PUU ¢6zlnurlGgl EtherCAT master kontrolci
tarafindan ayarlanmalidir ve bu, bagh motor tipine goére degismelidir.

Eger yukaridaki temel ayarlar tablosunda gosterildigi sekilde ayarlanirsa, 1-tur PUU ¢ozlintrligli motor
tipinden bagimsiz olarak her zaman 100000 PUU olur.

Dolayisiyla, EtherCAT master kontrolciisiinde de 1-tur PUU degeri 100000 olarak ayarlanmasi yeterlidir.

SDC-E (EtherCAT) Siirlicl Ayarlari

Temel Ayarlar
@ Shihlin Parametre |Deger Aciklama
PA40 88 Fabrika ayarlarina reset (Enerji OFF/ON!)
PAO1 1020 Calisma modu: EtherCAT (Enerji OFF/ON!)
17-bit (manyetik enkoderli timii) igin 131072 set edilir.
PA06(Num) (131072 24-bit (750W ve alti optik enkoderli) icin 16777216 set edilir.
23bit (130 gergeve 1kW) igin 8388608 set edilir.
1" axisdrive 2™ axis drive Nth axis drive(Final axis) [pAQ7(Den) |10000 Den: 1-tur PUU
PD29 001C LSP/LSN/EMG NO tip segimi (Enerji OFF/ON!)
] CN3IN CN3IN CN3IN A

Opsiyonel Ayarlar
Parametre |Deger Agiklama

— e - PAO1 120 10 ayar izni ve fren modu aktivasyonu (Enerji OFF/ON!)
PA28 0/1 O=Incremental, 1=Absolute encoder (Enerji OFF/ON!)

’( ’/ PA29 0/1 1=Absolute coordinat sifirlama/baglatma
PA36 1 One Touch Tuning ayar izni
PA38 0/1 Motor déniig yon sirtciiden degistirme (FWD yon 0=CCW, 1=CW)
EtherCAT PA49 1 HM object Bit12 adres vc'a 60FD object'DI mapping gegerlidir.
PB27 0 Auto resonance suppresion mode Pasif.
Controller PC16 0 MBR gikis igin fren birakma gecikmesi

PC24 106/10B/10E |Agilista Panel gosterge secimi (106=rpm, 10B=%yiik, 10E=atalet)
PD11 6 DO2-MBR fren rélesi igin kontrol gikisi (Enerji OFF/ON!)
PD37 1 LSP/LSN limit sivig sinyalleri ayri alarm verir ve servo on/off her durumda bakar.
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