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1.Bu Grind kullanacak kisilerin elektrik sistemleri konusunda yeterli bilgiye sahip
olmalari ve bu Griinin insanlara ve varliklara tehlike olusturabilecek durumlarda
kullaniimadigindan emin olmalari gerekmektedir.

2.Bu kilavuzun igerigi yalnizca referans amaclidir. Uriin modeline ve
versiyonuna bagli olarak; bazi model veya versiyonlara ait fonksiyonlarin bir
kismi_bu kilavuzda agiklanmig, diger fonksiyonlara ise yer verilmemistir. Uriin
ile ilgili sorulariniz icin firmamiz ile kontak Kurabilir kullanma kilavuzunun son
versiyonunu indirmek i¢in internet sitemizi ziyaret edebilirsiniz.

3.Bu Grtnd kullanmadan énce, dogru kullanimi igin lGtfen Grdnin kullanim
kilavuzunun tamamini dikkatlice okuyunuz.

4 Sirketimizin Griine jlig[(in sorumlulugu Grlnin kendisi ile sinirli olup, dogrudan
veya dolayli baska higbir zarar veya durumlardan sorumlu degildir.

1. Teknik Ozellikler

e Giris Tipleri (Ayni anda segili olan sadece bir giris tipi aktif olabilir):

Termokupl: K, S, R, E, J, T, B, N, WRe3-WRe25, WRe5-WRe26, vb.

Termal direng: Cu50, Pt100, Ni120

Lineer voltaj: 0~5V, 1~5V, 0~1V, 0~100mV, 0~20mV, -5~+5V, -20mV~+20mV, vb.
Lineer akim (harici 250 Ohm s6nt direncine ihtiyag duyar): 0~10mA, 0~20mA, 4~20mA,
vb.

Genisletiimis 6zellikler: Yukaridaki giris 6zellikleri korunmasina dayanarak, kullanicilarin
ilave bir giris tipi 6zellestirmesine izin verilir.

e Olciim Araliklari:

K(-50~+1300 C ), S(-50~+1700 C ), R(-50~+1700 C ), T(-200~+350 C ),

E(0~800T ), J(0~1000TC ), B(200~1800T ), N(0~1300T ), WRe3-WRe25(0~2300C ),
WRe5-WRe26 (0~2300C ), Cu50(-50~+150C ), Pt100(-200~+800C ), Pt100( -80 .00~
+300.00C )

Lineer giris: -9990~+32000 kullanici tarafindan tanimlanir.

e Olgiim dogrulugu : Sinif 0.3

e Olgiim sicaklik kaymasi:< 100PPm/C

e Kontrol periyodu: 0 . 1~300 .0 saniye ayarlanabilir.

e Regulasyon yontemi: on-off, Al yapay zeka, standart PID, kademeli

e Cikis Ozellikleri :

Réle ¢ikis : 250VAC/2A veya 30VDC/2A; mevcut moduller: L1, L2, L4, L5, vb.

SCR kontaksiz anahtar ¢ikisi: 100~240VAC/0.2A (surekli), 2A (20mS anlik, 5S
tekrarlama periyodu); Kullanilan moduller: W1, W2, W5, vb.

SSR voltaj ¢ikisi: 12VDC/30mA; mevcut moddller: G, G5, vb.

Triyak tetikleme ¢ikisi: 5~500A cift yonlu tristor tetikleme, 2 tek yonlu tristdr anti-paralel
veya tristdr gli¢c moddline bagh; mevcut modiiller: K1, K3, K50, K60, vb.

Dogrusal akim gikisi: 0~20mA veya 4~20mA tanimlanabilir (enerji tasarruflu modilin
maksimum gikis voltaji = 5.5V; yiiksek voltaj tipi ¢ikis voltaji = 10.5V); mevcut
moddiller: X3, X5,.. vb.

e Alarm: Ust limit, alt limit, Gst limit sapmasi, alt limit sapmasi, Gui¢ agikken muafiyet
alarmi segim fonksiyonu ile 4'e kadar alarm kanali ¢ikisi yapabilir. Kullanilabilir
moddiller: LO, L3,..vb

e Haberlesme : RS485(AIBUS veya MODBUS RTU), MODBUS-TCP (Harici modiiller
ile kullanima ihtiya¢ duyar) ...vb.

e Yeniden iletim, dlcilen deger iletimi, set degeri iletimi, mevcut moddller (OUTP or
COMM port): X3, X5...vb.

e Elektromanyetik uyumluluk: IEC61000-4-4 (elektriksel hizli gegici patlama)
+6KV/5KHz, IEC61000-4-5 (dalgalanma) 6KV ve 10V/m yiiksek frekansli
elektromanyetik altinda ¢ékme ve G/C baglanti noktasi arizalar gériilmez alan girigimi,
ayrica Olgiilen degerdeki dalgalanma araligin +%5'ini asmaz.

e izolasyon dayanim voltaji: giic kaynagi terminali, réle kontadi ve sinyal terminali
arasindaki voltaj = 2300V; zayif akim sinyal terminalleri birbirinden izoleli = 600V

e G kaynagi: 24VDC, - %15, +%10

e Giug tiketimi: £ 0,3 W (CPU, 6lglim, ekran ve iletisim dahil, ¢ikis veya harici giic
tiketimi harig)

e Calisma ortami: sicaklik - 10~60°C; rutubet < %90 bagil nem

2. Kurulum Metodu 5.2 Auto tuning Proses Akigl

Ctrl kontrol modu APID veya nPID modu segilirse, PID parametreleri
otomatik ayarlama ile belirlenebilir.
Olgllen PV degeri oda sicakhginda iken litfen SV set degerini (SP1
parametresi) genel olarak ayarlanan sicakligin yaklasik %60'ina ayarlayin
(basing veya akis gibi sinyaller i¢in, dogrudan genel olarak kullanilan
ayar degerine ayarlanabilir) (D tusuna 2 sn basilarak AT parametresi
cagirilir(At=FOFF iken, tuning modu direkt olarak baslatilamaz. Bu durumda
Tum parametreler bélimdu icerisine girip AT parametre degeri dogrudan
degistirilerek tuning gergeklestirilebilir), AT Parametre degerini OFF'dan
ON'a degistirilir ve ardindan tusuna basilarak auto-tuning baglatilir.

(D Modiili 35 mm DIN rayi {izerine monte
ediniz.

@ Modiil Ray'in {izerine dikey olarak monte
edilmeli ve modiil gevresinde en az 50 mm
bosluk birakiimalidir.

(3 Baglanti esnasinda sikma torku 0.39 ~ 0.58
Nm olmalidir.

50mm

50mm 50mm| wing
dot

50mm

Wirng siot

3.-Panel Agiklamasi

Auto-Tuning semboll AT flash yapmadigi zaman cihaz normal olarak PID
calismaya baslayabilir.

@ Ust displayde élgiilen deger (PV),

parametre adi..vb degerler gosterilir.

2 Orta displayde set degeri (SV), alarm kodu,

parametre degeri..vb gosterilir.

(3 9 LED inidikatér; bunlarin arasinda M ve A,

manuel otomatik ve MIO giris fonksiyonlarina sahip
modellere karsilik gelir. 01, 02, O3, 04, O5 ve O6 sirasiyla
OP1, OP2, AU1, AU2, AL1 ve AL2'ye karsilik gelir;

C indikatorude ise haberlesme oldugunda flash yapar.

@ Ayar tusu parametre ayar durumuna girmede ve paremetre
degisimini onaylamada kullanilir.

(® Data kaydirma (ayrica sabit-nokta kontrol galigmasi)

(6 Deger azaltma tusu (ayrica galigtirma/bekletme)

(D Deger arttirma tusu (ayrica stop)

5.3 Run/Stop Anahtarlama Prosesi Akisi
Pno = 1 veya Pno=0 ve Srun= StoP/ run parametreleri igin, Griiniin stop

veya run durumu panel tuslarindan hizlica ayarlanabilir.

4. Baglanti Semasi

Proses degeri PV

Set degeri SV SToP ile

Not 1: 0~1V ve Uzeri voltaj sinyalleri girisi 16+, 15- terminallerinden,0~100mV
ve alti sinyalleri girisi 14+, 15- terminallerinden;4- 20mA lineer akim girisi ve

250 ohm direnci 1-5V'ye, ardindan 16+, 15-terminallerine baglanir. 5.4 Manual / Otomatik Kontrol Anahtarlama Segimi

A-M parametresi MAn/Auto moduna ayarlanmis manuel otomatik kontrol
fonksiyonuna sahip cihaz, panel araciligiyla manuel veya otomatik ¢ikis
durumuna gegirilebilir.

Not 2: Segctiginiz modele gére 31-32 nolu besleme terminallerine dogru
voltaj uyguladiginizdan emin olunuz

5.Calisma Prosesi Akis Semasi

5.1 Parametre Ayarlama Proseddirii ) R
Parametrelér iki bolime ayriimistir: Saha parametreleri ve Tum

parametreler; Tim parametre tablosuna LOC parametresine dogru sifre
girildikten sonra ulasilabilir. (fabrika degeri sifre 808'dir).

Cikis degeri 90%

Cikis degeri 90%
(manual durum)

(otomatik durum)

Proses degeri PV
Set degeri SV

Saha parametreleri

______________________ 1

Sonraki saha parametresi

-oses degeri PV
Set degeri SV
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6.Tim Parametre Tablosu

6.1 Parametre kilit Loc o
Loc parametre kilidi, tim parametre tablosunda gesitli calismalara

erisebilmek igin asagida belirtildigi gibi sifre girisi saglar:

Loc=0, Saha parametrelerini ve ana ekranda set de@erini degistirmeye izin
(€D verir;

Loc=1, Saha parametrelerinin degistiriimesine izin vermez, ana ekranda
verilen degerin degistiriimesine izin verir;

Loc=2~3, Saha parametrelerini degistirmeye izin verilir ancak ana ekrandaki
set degerini dogrudan degistirmeye izin vermez;

Loc=4~255, Loc disinda hicbir parametre degisimine ve kisayol islemlerine

(<D Yanlissifre

Giris tipi segimi Sonraki parametre 3

) izin vermez.

_—

PE— 6.2 Tim Parametre Tablosu
(Das

Tum parametre tablosu, alarm, ayar kontrold, giris, ¢ikis, haberlesme, sistem
fonksiyonu, set degeri/program ve saha parametre tanimi olmak lizere 8
bloga bolunmustir. Litfen satin aldiginiz Grin ile ilgili parametreleri takip
ediniz. Parametreler (PM) asagidaki gibidir:

PM

Anlami

Agiklama

Aralik

Default

Addr
Addr

Haberlesme
Adresi

Addr parametresi Uriinin haberlesme
adresini tanimlamak igin kullanilir, gegerli
adres aralig1 0~80'dir. Ayni haberlesme
hattindaki Urdlerin birbirlerinden ayirt
edilebilmesi igin farkli Addr de@erine ayarli
olmasi gerekir.

0-80

0

bAud
bRud

Haberlesme
Hizi

bAud parametresi ile 0~28800bit/s'dir
(28,8K) arasi haberlesme hizi tanimlanir.
COM haberlesme kullaniimadigi modeller
icin, bAud parametresi ile COM portu baska
fonksiyonlarda kullanim igin ayarlanabilir:

0~28.8K

9600

AFC
AFLC

Haberlesme
modu

AFC parametresi haberlesme modunu
segmek icin kullanilir ve agsagidaki gibi
hesaplanir:

AFC=Ax1+Dx8

A=0: Standart MODBUS; A=1: AIBUS;
A=2: MODBUS uyumlu mod; A=4, S6
moduili uyumlu haberlesme modu.

D=0: no parity(none); D=1: even (gift)

arity.

Not: AFC, MODBUS protokoll
ayarlandiginda, 03H (parametre ve data
oku) ve 06H (tek parametre yaz). Bunlardan
AFC=0,4 oldugunda 03H komutu bir defada
20 word'e kadar veri okuyabilir; AFC=2
oldugunda 03H komutu ile veri okuma
sayisi1 4 word olarak sabitlenir. Detayli bilgi
icin lutfen ilgili haberlesme dokimanini
inceleyiniz. Seri haberlesme formati 8-N-1
olarak sabittir.

0~12

InP
I nP

Girig tipi
segimi

InP, girig tipi segimi igin kullanilir ve her
bir giris tipine karsilik gelen deger asagidaki
tabloda gosterildigi gibidir:

PH100
0 K 22| (.80.00~+300.00C )

1 S 25 | 0~75mV voltaj giris

0~100 ohm resistans
2 R 26 giris

27 0~400 ohm resistans
giris

30 | 0~60mV voltaj giris

T
E 28 | 0~20mV voltaj giris
J
B

31 0~1V voltaj giris

N 32 | 0.2~1V voltaj giris

WRe3-WRe25 | 33 | 1~5V voltaj giris

WRe5-WRe26 | 34 0~5V voltaj giris

Kullanici-tanimli .
10| genisletimis giris | 35 | “207*20mY volta]
dzelligi giris

12 F2 Radyasyon 37

Pirometresi -5V~+5V voltaj giris

10~50mV voltaj

13|T (0~300.00C) |38 giris

17 | K (0~300.00C ) | 42 | 0~10V voltaj giris

18| J (0~300.00C ) | 43 | 2~10V voltaj giris

19 Ni120 44 | -10~10V voltaj girig

0~100mV voltaj

20 Cub50 45 giris

20~100mV voltaj

21 Pt100 46 giris

InP=10 iken, lineer olmayan tablo
tanimlanabilir veya hizmet kapsaminda
fabrika tarafindan girilebilir.

0~43

AOP
ROP

Alarm ¢ikis
tanimlama

AOP parametresi ile HIAL, LoAL, HdAL
ve LdAL olarak 4 alarmin ¢ikis durumunu
tanimlamak igin 4-dijit birler, onlar, yiizler ve
binler basamagi kullanilir:

AOP = 3 3 0 1

LdAL HdAL LoAL HIAL
Deger araligi 0-4. 0 herhangi bir porta bu

alarm ¢ikisinin atanmadigr anlamina gelir. 1,

2, 3, 4 siraslyla herhangi bir porta sirasiyla

AL1, AL2, AU1 ve AU2 portlarindan

hangisine ilgili alarmin atandigini gdsterir.

Not 1: AUX calismada yardimci gikis
olarak kullanildiginda, alarm ¢ikisi olarak
tanimlanmis AU1 ve AU2 gegersiz olur.

0~4444

0000

OPt
OFE

Cikis tipi

SSr : SSR stirus voltaji veya tristor sifir
gecis tetikleme siresi oransal sinyali.

RELY: réle kontak anahtari.

0 - 20, 0 ~ 20 mA lineer akim gikisi.

4 - 20, 4 ~ 20 mA lineer akim ¢ikisl.

PHA1 : tristor tek fazli faz kaydirma
tetikleme ¢ikisi. Bu ayar durumunda AUX
sogutma cikis olarak kullanilamaz.

At
Ak

Auto-tuning
(Otomatik
Ayar
Fonksiyonu)

OFF : At Auto-tuning fonksiyonu pasif.

On : PID ve Ctl parametre auto-
tuning fonksiyonu baslar, Auto-tuning
tamamlandiginda bu parametre degeri
otomatik olarak FOFF'a doner.

FOFF: Auto-tuning fonksiyonu pasif
olur Auto-Tuning artik panelden direkt
baslatilmasina izin vermez.

OFF




Otomatik/
manual
kontrol
segimi

MAnN: Manuel kontrol, OUTP'nin ¢ikis
genligi operatér tarafindan manuel olarak
ayarlanir.

Auto: Otomatik kontrol, OUTP ¢ikigl CtrL
parametresinde ayarlanan kontrol ydntemine
gbre hesaplanir.

FSv: Otomatik moduyla uyumludur.
Manuel/Otomatik degistirme arayliziine
girmek yasaktir.

FAut: Otomatik kontrol modunda sabitlenir.
Bu mod, 6n paneldeki dogrudan tus ile
calisma manuel duruma gegisi engeller.

Auto

Srun
Sl'uﬂ

Calisma
durumu

run: Calisma aktif ve galisiyor.

StoP: Calisma ve program durdurulur. Alt
displayde "StoP" yanip séner.

HoLd: "Run" durumu korunur. Cihaz
program kontrolll olarak ayarlanmigsa
(Pno>0). Calisma suresi askiya alinacaktir.
Alt displayde "HoLd" yanip sonecektir.
Cihaz ¢ikisi kontrol etmeye devam edecektir.

run

Pno
Pro

Segment
numarasi

Gegerli segmentlerin sayisini tanimlamak
icin kullanilir.

0: Cihaz sabit sicaklik modundadir;

1: Tek-segment program modu.

Bir set PV ayar degeri ve tutma siresi
saglanarak, sureye ulasildiginda cihaz
STOP durumuna girecektir

0~1

PonP
PonP

Eneriji
gelince
otomatik
calisma
modu

Cont: Elektrik kesintisinden 6nce "stop"
durumunda ise "STOP" devam edecektir,
aksi takdirde cihaz agildiktan sonra dnceki
calisma noktasinda calismaya devam
edecektir.

StoP: Enerji verildikten sonra ne olursa
olsun cihaz "STOP" durumuna gegecektir.
run1:Elektrik kesintisinden dnce stop

durumunda ise "STOP" devam eder,
aksi halde elektrik agildiktan sonra
program otomatik olarak ilk segmentden
baslayacaktir.

dASt: Enerji verildikten sonra herhangi
bir sapma alarmi yoksa program galismaya
devam edecek, bir sapma alarmi varsa
calismayi durduracaktir (STOP).

HolLd (yalnizca Pno = 1 oldugunda),
cihaz calisma sirasinda enerjisi kapanirsa
bekleme (hold) konumuna girer. Ancak
cihaz elektrik kesintisinden énce "STOP"
durumundaysa, enerji geldikten sonrada
"STOP" durumda kalacaktir.

Cont

AF
RF

Gelismis
fonksiyon
kodu

Asagidaki, gelismis islevleri segmek icin kullanihr.
Hasaplamasi ise;

AF=A x 1+Bx2 +Cx4 +Dx8+Ex16+Fx32+Gx64
A=0, HdAL ve LdAL sapma alarmlaridir;

A=1, HdAL ve LdAL mutlak deger alarmlaridir.

B=0, Alarm ve kontrol histerisisi tek tarafli
histeresis;
B=1, iki tarafli histerezistir olarak galigir.

C=0, G¢lincl satirin ¢ézinurligi %0.1'dir. 1;
C=1,liglinct satirin ¢ézundrligl %1'dir.

D=0, Loc=808 ile tim parametre tablosuna
erisebilir;

D=1, Loc=PASd ile tim parametre tablosuna
erisebilir

E=0, HIAL ve LoAL'de mutlak deger alarmidir;
E=1, HIAL ve LOAL sapma alarmidir.

F=0, hassas kontrol modu;
F=1, Genis aralik goriintileme modu, deger
3200'den biiyiikse bu segenek segilir.

G=0, Termokupl veya RTD girisi koptugunda/
cikartildiginda PV degeri artacak ve Ust limit
alarmini tetikleyecektir.;

G=1, Termokupl veya RTD girisi koptugunda/
cikartildiginda, PV degeri artacak ve Ust limit
alarmini tetiklemeyecek.

Not: Bu modda normal st limit alarmi (HIAL) da
aktif olmadan 6nce 15 saniye bekleyecek.

0~255

AdIS |Alarm OFF, Alarm geldiginde alt displayde alarm ON
Adl 5 |displayi mesajl goruntilenmez;

ON: Alarm geldiginde alt displayde

dénlsumll alarm mesaji gorintuler;.

FOFF, enerji tasarrufu/gizli mod, bu modda

cihaz adresini veya "-" gdsterir, olgilen

degeri ve set degeri goruntilemez.
SPL |SV altlimit |SPigin izin verilen minimum deger. -9990~ ([-999
SPL +32000

birim

SSI;”_I;I SV Ust limit  |SP igin izin verilen maksimum deger. 3200
SP1 |Set noktasi 1|Parametre Pno=0 veya 1 oldugunda, set SPL~
5P degeri SV=SP1. SPH
PASd |Sifre PASd=0~255 veya AF.D=0 iken, tiim 0-9999 (0
PRSd parametre tablosuna girmek icin Loc=808'i

ayarlayin.

PASd=256~9999 ve AF.D=1 iken, parametre

tablosuna girmek igin Loc=PASd'yi ayarlayin.

Not: PASd'yi yalnizca uzman kullanicilar

ayarlayabilir; unutmayi 6nlemek igin birlesik

bir parola kullanilmasi énerilir.
EP1 |Saha Saha parametreleri olarak 0~8 arasi
-EP8 |parametre  |parametreler tanimlanir. Loc kilidi aktif
EP{- [tammlama |ikende erigilebilecek ve sik kullanilan
EPB parametreleri tanimlamak igin kullanilir.

AF2
RF2

2. Geligsmis
fonksiyon
kodu

AF2 : ikinci gelismis fonksiyon kodlarini
segmede kullanilir. Hesaplamasi ise;
AF2=Ax1+Bx2 +Cx4 +Dx8+Ex16+Fx32+Gx64
Set degeri cihazdan dahili.

rezerve

normal girig modu;

, lineer giris sinyali karekok olarak igleme.
rezerve

Sensor koptugunda ¢ikis 0.

Sensor koptugunda ¢ikis Ero..

Sistem otomatik olarak Ero ayarlar;
Manual olarak Ero ayarlar.

, rezerve
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0~255

CtrL

Ckrl

Kontrol
metodu

OnoF: on-off kontrol, yliksek hassasiyet
grektirmeyen durumlar igin.

APID : tavsiye edilen gelismis bir yapay
zeka PID kontroli,

nPID : Integral yigiimasi 6nleyici islevine
sahip Standart PID ayar algoritmasi.

PoP : dogrudan PV degeri ¢ikis degeri
olarak kullanilir, sicaklik re-transmitter gibi
calisir.

SoP: dogrudan SV degeri ¢ikis degeri
olarak kullanilir, Pno = 1 ise program
generator gibi galigir.

APID

SPr
5Pr

Isitma orani
limiti

Isitma hizi, set degeri galigiyorken
degistirildiginde sinirlandirlabilir, birim: °C /
dk. Bu fonksiyon program rampa modunda
kullaniimaz.

PAF'In C basamagi = 1 oldugunda SPr ve
SPrL'nin birimleri °C /1 saat olur..

0~3200
C /dk

SPrL
SPrL

Sogutma
orani limiti

Sogutma hizi sinirlandirilabilir, birim
°C/dak. Bu fonksiyon sabit nokta kontrol
(Pno=0) icin gegerlidir. program rampa
modunda kullaniimaz. Sistemin sogutma
cikisi yoksa dogal sogutma hizi SPrL'den
disUk olur, cihaz sogutma rampasini
garanti edemez ve dogal sogutma hizinda
soguyacaktir.

PAF'In C basamagdi = 1 oldugunda SPr ve
SPrL'nin birimleri °C /1 saat olur.

0~3200
C /dk

OPL

BRL

Cikis alt limit

0~100%: OPL, tek yonll kontrol
sisteminde OUTP'nin minimum limit
degeridir.

- 1~ - %110: Olarak ayarlandiginda cihaz,
1sitma/sogutma ikili ¢ikis fonksiyonlarina
sahip cift yonli bir ¢ikis sistemi haline gelir.

Act parametresi, rE veya rEbA olarak
ayarlandiginda, ana ¢ikis OUTP isitma igin
kullanilir ve yardimcei ¢ikis AUX sogutma igin
kullanilir

Act parametresi, dr veya drbA olarak
ayarlandiginda, ana ¢ikis OUTP sodutma
icin ve AUX 1sitma icin kullanilir.

110~
+110%

-100

Ero
EFD

Sinir diginda
cikis degeri

Kontrol metodu PID veya APID ve giris
degeri sinirlarin diginda hatasi oldugunda
Ero ¢ikis degerini tanimlar.

-110
~110%

OPrt
OPrE

Soft-start
zamani

Enerji verilmesinin baslangicinda, eger
PV<OEF ise, OUTP'nin ¢ikis degderinin
OPH'ye ylikselmesi icin OPrt gerekir;
PV>OEF ise OUTP cikis degerinin %100'e
¢ikma suresi 5 saniyeden fazla degildir. Bu
fonksiyona yalnizca 6zel bir gereksinim var
ise ihtiyac duyulur.

Soft start baglatma fonksiyonu, endiktif
yukln ani ylkselen akimini azaltmak
igin kullanilir ve Ctl=0,5s, OPrt=5s olarak
ayarlanir.

0~3600
sn

OPH
OPH

Cikig ust limit

OPL, PV<OEF oldugunda maksimum
OUTP'yi (ana ¢ikig) sinirlar. OPH degeri
OPL'den biylk olmalidir

0~110%

100

Aut
Auk

Sogutma
cikis tipi

AUX'u yalnizca AUX cift yonli 1sitma/
sogutma sisteminde yardimci ¢ikis olarak
kullanildiginda tanimlayin.

SSr: ¢ikis SSR suris voltaji veya tristor
sifir gegis tetikleme sinyali.

rELy: ¢ikis bir réle kontagidir.

0-20: 0~20mA lineer akim ¢ikisl.

4-20: 4~20mA lineer akim gikisl.

Not: Isitma veya sogutma ¢ikis sinyali
4-20mA ise, birinin ¢cikig varsa diger cikis
sinyali sifir olur ve ¢ikis 4mA yerine OmA
olur.

OEF
OEF

OPH calisma
araligi

PV<OEF oldugunda OUTP'nin Ust siniri
OPH'dir; PV>OEF oldugunda OUTP'nin Ust
sinir %100'ddr.

Ornegin, sicakhgin 150°C'nin altinda gok
hizli ylikselmesini dnlemek icin, bir isitici
yalnizca %30 glicun altinda caligabilir, bu
durumda OEF=150,0 (°C), OPH=30 (%)
olarak ayarlayabiliriz.

-999.0~
+3200.0
C veya
lineer
birim

HIAL
HI AL

Ust limit
alarm

PV>HIAL oldugunda Alarm ON olur
PV<HIAL-AHYS oldugunda Alarm OFF
olur

LoAL

LoRAL

Alt limit
alarm

PV<LoAL oldugunda Alarm ON olur;
PV>LoAL+AHYS oldugunda Alarm OFF olur

HdAL
HdAL

Ust limit
alarm
sapmasi

PV-SV>HdAL oldugunda Alarm ON olur;
PV-SV<HJAL-AHYS oldugunda Alarm OFF
olur

Deger maksimuma ayarlandiginda bu
fonksiyon pasif olacak

CHYS (Kontrol Rdlenin sik sik agip kapanmasindan 0~2000 |2
CHYS [histeresis kaginmak igin kullanilir. birim
(6lG bolge, Negatif feedback (1sitma) sistem igin PV >
histeresis) |SV oldugunda ¢ikis OFF olur; PV<SV-CHYS
oldugunda, ¢ikis ON olur.
Pozitif feedback (sogutma) sistem
icin PV<SV oldugunda ¢ikis OFF olur;
PV>SV+CHYS oldugunda ¢ikis ON olur.
Act [Calisma rE: Negatif feedback galisma. Olgulen rE
Act  |metodu degiskenin artmasi, 1sitma kontroliinde
oldugu gibi ¢ikisin azalmasina sebep olur.
Dr: Pozitif feedback calisma. Olgulen
degiskenin artmasi, sogutma kontroliinde
oldugu gibi cikisin artmasina sebep olur.
rEbA: Enerji verilmesi baglangicinda alt
limit alarm ve sapma alt alarm blokeli negatif
feedback galisma.
drbA: Enerji verilmesi baslangicinda st
limit alarm ve sapma Ust alarm blokeli pozitif
feedback galisma.
P |Oransal APID ve PID kontrolde oransal bandini 1~ 25
P |band tanimlamak igin kullanihr. 32000
Olgum araliginin yiizdesi yerine birim birim
olarak PV ile aynidir.
| Integral PID ayarinin integral zamanini 0~ 100
! zamani tanimlamak igin kullanilir. Birimi saniyedir, |9999sn
1=0 oldugunda integral'in etkisi yoktur
d |Diferansiyel PID ayarinin diferansiyel zamanini 0~3200 (50
d zamani tanimlamak igin kullanihr. Birimi 0,1 sn
saniyedir, d=0 oldugunda diferansiyel'in
etkisi yoktur.
Ctl |Kontrol SSR, tristor veya lineer akim ¢ikis! icin 0.2~
Tkl |peryodu genellikle 0,5 ila 3 saniyedir. 300.0sn
Mekanik kontagin surekli agilip/kapanmasi
ve i1sitma/sogutma kontrol anahtarlamasinin
¢ok sik olmasindan dolayi servis dmriniin
kisalmasini 6nlemek igin role gikisi veya
1sitma/sogutma gift cikisli kontrol sisteminde,
bu sure genellikle 15 ila 40 saniyedir. Ctl'nin
Diferansiyel (tirev) zamaninin 1/5 — 1/10'u
arasi olmasi onerilir. (0,5 saniye ve katlari.)
P2 |Sogutma APID ve PID regllasyonu igin sogutma 1~32000]25
P2 leikisi igin ¢ikis oransal bandini tanimlamak igin birim
Oransal kullanilir. Olglim araliginin ylizdesi yerine
band birim olarak PV ile aynidir.
12 |Sogutma PID ayarinin sogutma ¢ikisi integral 0~9999 (100
2 |cikisligin zamanini tanimlamak igin kullanilir. Birimi sn
integral saniyedir, =0 oldugunda integral'in etkisi
zamani yoktur
d2 |[Sogutma PID ayarinin sogutma cikisi diferansiyel |0~3200 (50
d2  |cikisi igin zamanini tanimlamak igin kullanihir. Birimi sn
diferansiyel |0,1 saniyedir, d=0 oldugunda diferansiyel'in
zamani etkisi yoktur..
Ctl2 |Sogutma "CTL” parametresi ile fonksiyonu ve 0.2~
Lkl 2 |cikis peryodu|agiklamasi aynidir 300.0sn
dPt |Display Dért format (0, 0.0, 0.00, 0.000) segilebilir. 0.0
dPt  [Cozunlrlik |Termokupl veya termal direng igin genelde 0
veya 0.0 secilmesi tavsiye edilir.
Scb |Giris kayma | Scb, donistiriiciiniin, giris sinyalinin -9990~ |0
Seb fayari veya termokupl otomatik soguk bélgesinin ~ [+4000
sebep oldugu hatay telafi etmek amaciyla |birim
girisi kaydirmak igin kullanilir.
SCL |Sinyal skala | Girisin skala alt limitini tanimlar. Bu deger |-9990~ (0
aCL |alt fimit transmitter ¢ikisininda alt limitidir.(CtrL=POP [+32000
veya SOP). birim
SCH [Sinyal skala Girisin skala Ust limitini tanimlar. Bu 1000
SCH st limit deger transmitter gikisininda Ust limitidir.
(CtrL=POP veya SOP).
FILL L Py giri FILt dijital filtreleme giican belirler. Ayar |0740 |1
filtresi arttirilirsa filtreleme daha giiglii olur fakat
Olgllen datanin cevap hizi yavaslar.
FFru Gl frekansi |50C: 50Hz, °C goster . 50C
ru  |& sicaklik . »
skalas 50F: 50Hz, I"goster
segimi 60C: 60Hz, °C goster

60F: 60Hz, ‘T"goster

LdAL
LdAL

Alt limit alarm
sapmasi

PV-SV<LdAL oldugunda Alarm ON;
PV-SV>LdAL+AHYS oldugunda Alarm OFF
Deger minimuma ayarlandiginda bu
fonksiyon pasif olacak

-9990~
+32000
birim

3200

-999

3200

-999

AHYS
AHYS

Alarm
histeresis

Dalgalanmasi sebebiyle sik sik alarm on/off
olmasindan kaginmak icin kullanilir.

0~2000
birim
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